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POLITICA DI PRODOTTO

MISSION

l Gruppo Lafert è da ormai 50 anni impegnato nella progettazione di Motori Elettrici e 
Azionamenti Customizzati secondo specifiche richieste del cliente ed è considerato il 
produttore di riferimento e il partner ideale a livello mondiale in particolare nei settori 
dell’Automazione Industriale, del Risparmio Energetico e delle Energie Rinnovabili.

Il Gruppo ha sviluppato un’eccellente capacità nell’adattare i migliori standard di qualità 
alle specifiche esigenze del mercato riuscendo a soddisfare qualsiasi tipo di applicazione 
e richiesta di OEM.

La gamma di prodotti del Gruppo Lafert è stata suddivisa in 5 famiglie di prodotto:

EnERGY EffICIEnT Motors, motori trifase high 
efficiency, IE2 e premium efficiency, IE3

CuSTOMISED Motors, motori trifase, monofase e 
autofrenanti in esecuzione speciale

HIGH PERfORMAnCE Motors, motori sincroni 
a magneti permanenti e generatori con relativi 
azionamenti

SERVO Motors & Drives, servomotori brushless e 
azionamenti per automazione industriale

lIfT Motors, macchine sincrone gearless a magneti 
permanenti per ascensori

ENERGy EFFICIENT Motors

CUSTOMISEd Motors

HIGH PERFORMANCE Motors

SERvO Motors & drives

LIFT Motors
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POLITICA DI PRODOTTO

ENERGy EFFICIENT MOTORS 

AlTO REnDIMEnTO, RISPARMIO EnERGETICO

La gamma Energy Efficient Motors nasce dalla volontà di rispondere alla domanda 
crescente di prodotti ad elevata efficienza e consumi ridotti in Europa, Nord America 
e Australia in seguito all’introduzione di normative che impongono livelli di rendimento 
minimi sempre più elevati.

Motori Trifase ad Alto Rendimento e Rendimento Premium fino a 200 kW che 
soddisfano i requisiti di rendimento internazionali IE2 e IE3 previsti dalla IEC 60034-30, 
2008 con metodo di prova IEC 60034-2-1, 2007.

Motori conformi ai più alti standard di rendimento per il Nord America secondo il 
Regolamento EPAct (Energy Policy Act, 1992) e la Direttiva EISA (Energy Independence 
and Security Act, 2007).
Questi motori sono inoltre verificati da ul underwriters laboratories Inc.

La gamma Energy Efficient Motors di Lafert è la prima gamma completa di motori IE2 e 
IE3 disponibile per l’Industria in tutto il mondo.

IE3
IE2
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POLITICA DI PRODOTTO

CUSTOMISEd MOTORS

CuSTOMIzzAzIOnE,Il nS CORE BuSInESS 

Un’ampia gamma di Motori Customizzati in esecuzione speciale finalizzata 
all’ottimizzazione del design elettrico o meccanico per mercati specifici o particolari 
richieste di costruttori di macchine.

Motori Monofase, Trifase e Autofrenanti realizzati ad hoc per applicazioni non-standard 
per soddisfare esigenze del cliente: flange e assi a disegno, design elettrici speciali per 
qualsiasi servizio di funzionamento, design completamente tailor-made, freno CC o CA 
per raggiungere diversi settori di applicazione, soluzioni sviluppate per ambienti specifici 
(Aspiratori di Fumi e Gas Industriali, Dust Ignition for Zone 22, Non Sparking Exn).
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POLITICA DI PRODOTTO

HIGH PERFORMANCE MOTORS

MOTORI SInCROnI PM PER RIDuRRE In MODO SIGnIfICATIVO I COSTI D’EnERGIA

High Performance è la gamma di motori PM sincroni da 0.37 kW a 22 kW a velocità 
variabile con azionamenti sensorless. Grazie alla combinazione della tecnologia dei servo 
motori brushless e dei motori AC, questa gamma raggiunge il livello di rendimento più 
alto IE4 - Super Premium Efficiency ed è particolarmente apprezzata per applicazioni 
nel settore dell’energia rinnovabile e del risparmio energetico. 

Tecnologia a magneti permanenti, altissimo rendimento energetico, design compatto e 
peso ridotto, basse temperature di funzionamento. 

É disponibile un catalogo dedicato
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POLITICA DI PRODOTTO

SERvO MOTORS & dRIvES

unA GAMMA MODERnA E COMPlETA PER l’AuTOMAzIOnE InDuSTRIAlE

La gamma di Servo Motori Brushless è una delle più complete disponibili sul mercato 
con un range di coppie nominali da 0.30 a 150 Nm. La gamma di Motori Direct Drive 
copre un range di coppie da 8 a 1000 Nm. 
Grazie ad una struttura produttiva integrata, Lafert gode della posizione indiscussa 
di fornitore indipendente di servo motori nel mercato internazionale e risponde alle 
diverse esigenze con un’ampia gamma di prodotti standard e speciali per l’Automazione 
Industriale garantendo eccellente flessibilità e alto livello di contenimento dei costi.

La famiglia di Servo Azionamenti è specificatamente progettata per servo motori 
brushless e motori DC offrendo particolare versatilità e adattabilità nella progettazione 
di macchine industriali automatiche.
Questi prodotti garantiscono la massima affidabilità poiché sottoposti a severi test in 
diverse condizioni di carico e climatiche. 

É disponibile un catalogo dedicato
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POLITICA DI PRODOTTO

LIFT MOTORS

MACCHInE GEARlESS PER ASCEnSORI

lift è la nuova gamma di motori studiata appositamente per l’applicazione agli ascensori 
di ultima generazione senza locale macchine con evidenti riduzioni di spazio e costi di 
energia grazie ad una razionale organizzazione dei componenti meccanici.

Macchine Sincrone Gearless a Magneti Permanenti dal design compatto, consumi 
energetici ridotti, bassa rumorosità, elevato comfort e bassa manutenzione.
Motori con valori di coppia fino a 660 nm per impianti di portata fino a 1275 kg, 
macchine certificate TÜV SÜD, conformi alla Normativa EN 81-1 e Direttiva Ascensori 
95/16/EC.

É disponibile un catalogo dedicato
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STANDARD E NORMATIVE DI RIFERIMENTO

CERTIFICATO SISTEMA QUALITà

Il rigore con cui è effettuato il controllo della qualità dei nostri 
motori, ne garantisce il perfetto funzionamento e l’affidabilità. 
La nostra qualità è confermata dal Certificato ISO 9001:2000 
conferito dal CERMET, ente normatore accreditato da ACCREDIA.

STANdARd dI SICUREZZA

I nostri motori sono in conformità con i requisiti richiesti dalla 
Normative Internazionale IEC 60034 per macchine elettriche rotanti 
e con le seguenti Direttive Europee: Direttiva Bassa Tensione (LV) 
2006/95/EC, Direttiva Compatibilità Elettromagnetica (EMC) 
2004/108/EC e Direttiva RoHS 2002/95/EC sulla limitazione 
dell’impiego di alcune sostanze pericolose nelle apparecchiature 
elettriche ed elettroniche.

Tutti i motori in oggetto sono conformi alla Direttiva Macchine 
2006/42/CE, assumendo per quest’ultima, che il componente 
motore non può essere messo in servizio prima che la macchina, in 
cui sarà incorporato, sia stata dichiarata conforme alle disposizioni 
della Direttiva.

La marcatura CE è stata applicata per la prima volta nel 1995.

Nell’impiego del motore è necessario garantire il rispetto della 
norma EN 60204-1 e delle istruzioni di sicurezza riportate nel 
manuale d’uso del costruttore.

Motori conformi a molti altri standard internazionali sono disponibili 
a richiesta:

Motori approvati da UL Underwriters Laboratories Inc.
 

IE2IE1

STANdARd dI RENdIMENTO

Efficienze armonizzate allo Standard Internazionale IEC 60034-30;2008 che definisce 
nuove classi di rendimento: Standard Efficiency IE1 e High Efficiency IE2.
I livelli di rendimento sono in accordo con il metodo di prova IEC 60034-2-1;2007. 

Il 3D T125°C
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STANDARD E NORMATIVE DI RIFERIMENTO

NUOvE CLASSI dI RENdIMENTO INTERNAZIONALI dEI MOTORI - COdICI IE

La Norma internazionale IEC 60034-30;2008 stabilisce le nuove classi di rendimento 
IE1, IE2 e IE3 dei motori elettrici assicurando una base comune internazionale per la 
progettazione e la classificazione dei motori, nonché per le attività legislative nazionali.

Anche il metodo di misura del rendimento dei motori è stato rivisto.
La nuova norma IEC 60034-2-1;2007 infatti prevede condizioni di prova e metodi di 
misura del rendimento molto più precisi ed accurati della precedente EN 60034-2;1996.

Le classi di rendimento previste dalla nuova Norma per i motori trifase, autofrenanti 
inclusi, 50 e 60 Hz, ad una sola velocità con potenza compresa tra 0.75 kW e 375 kW, 2, 
4 o 6 poli, per servizio continuo S1 o intermittente periodico S3 sono:

• IE1 = Standard Efficiency
• IE2 = High Efficiency
• IE3 = Premium Efficiency

La norma IEC 60034-30 definisce però solo i requisiti relativi alle classi di rendimento, 
creando misure condivise a livello internazionale. Non stabilisce quali siano i motori da 
fornire e il loro livello minimo di rendimento. Questo dipende dalle singole legislazioni 
vigenti.

EUROPA – dIRETTIvA ECOdESIGN EUP (2005/32/CE)

La Direttiva EcoDesign EuP (2005/32/CE) definisce le specifiche per la progettazione 
ecocompatibile dei prodotti che consumano energia.
Ma è il Regolamento della Commissione (CE) 640/2009 che specifica i requisiti di 
rendimento dei motori elettrici e che introduce in tutti i Paesi della Comunità Europea 
l’obbligatorietà della classe di rendimento minima IE2 a partire dal 16 giugno 2011.
Con ulteriori successive scadenze si arriverà all’imposizione di rendimenti minimi sempre 
più elevati; la classe IE3 arriverà solo a partire dal 2015 - 2017.

Il campo di applicazione del Regolamento della Commissione include i motori asincroni 
trifase con rotore a gabbia a 50 Hz o 50/60 Hz ad una sola velocità con potenza nominale 
compresa tra 0,75 kW e 375 kW, 2, 4 o 6 poli, per servizio continuo S1.

I motori destinati in via esclusiva all’esportazione al di fuori dell’UE (distributori o costruttori di 
macchine) possono essere prodotti e distribuiti in classe di rendimento IE1 anche dopo il 16 
giugno 2011. Dovrà essere fornita al Costruttore dei motori una Dichiarazione a tale scopo.

STATI UNITI, CANAdA – dIRETTIvA EISA ENERGy INdIPENdENCE ANd SECURITy ACT, 2007

La Direttiva EISA Energy Indipendence and Security Act, 2007, impone per Stati Uniti 
e Canada il livello Nema Premium Efficiency (IE3) come livello di rendimento minimo a 
partire dal 19 dicembre 2010.

La Direttiva EISA che sostituisce l’attuale legislazione EPAct (Energy Policy Act) datata 
1992, fissa nuovi restrittivi limiti di efficienza per un’ampia gamma di motori trifase 
compresi gli autofrenanti, con potenze da 1 a 500 HP, passando dal livello minimo Nema 
‘Energy Efficient’ al Nema ‘Premium Efficient’, che equivale al livello di efficienza IE3.
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STANDARD E NORMATIVE DI RIFERIMENTO

 Output Standard Efficiency - IE1 High Efficiency - IE2 Premium Efficiency - IE3 
 kW 2 poli 4 poli 6 poli 2 poli 4 poli 6 poli 2 poli 4 poli 6 poli 

 
 0.75 72.1 72.1 70.0 77.4 79.6 75.9 80.7 82.5 78.9
 1.1 75.0 75.0 72.9 79.6 81.4 78.1 82.7 84.1 81.0
 1.5 77.2 77.2 75.2 81.3 82.8 79.8 84.2 85.3 82.5
 2.2 79.7 79.7 77.7 83.2 84.3 81.8 85.9 86.7 84.3
 3 81.5 81.5 79.7 84.6 85.5 83.3 87.1 87.7 85.6
 4 83.1 83.1 81.4 85.8 86.6 84.6 88.1 88.6 86.8
 5.5 84.7 84.7 83.1 87.0 87.7 86.0 89.2 89.6 88.0
 7.5 86.0 86.0 84.7 88.1 88.7 87.2 90.1 90.4 89.1
 11 87.6 87.6 86.4 89.4 89.8 88.7 91.2 91.4 90.3
 15 88.7 88.7 87.7 90.3 90.6 89.7 91.9 92.1 91.2
 18.5 89.3 89.3 88.6 90.9 91.2 90.4 92.4 92.6 91.7
 22 89.9 89.9 89.2 91.3 91.6 90.9 92.7 93.0 92.2
 30 90.7 90.7 90.2 92.0 92.3 91.7 93.3 93.6 92.9
 37 91.2 91.2 90.8 92.5 92.7 92.2 93.7 93.9 93.3
 45 91.7 91.7 91.4 92.9 93.1 92.7 94.0 94.2 93.7
 55 92.1 92.1 91.9 93.2 93.5 93.1 94.3 94.6 94.1
 75 92.7 92.7 92.6 93.8 94.0 93.7 94.7 95.0 94.6
 90 93.0 93.0 92.9 94.1 94.2 94.0 95.0 95.2 94.9
 110 93.3 93.3 93.3 94.3 94.5 94.3 95.2 95.4 95.1
 132 93.5 93.5 93.5 94.6 94.7 94.6 95.4 95.6 95.4
 160 93.7 93.8 93.8 94.8 94.9 94.8 95.6 95.8 95.6
 200-375 94.0 94.0 94.0 95.0 95.1 95.0 95.8 96.0 95.8

 Output Standard Efficiency - IE1 High Efficiency - IE2 Premium Efficiency - IE3 
 kW 2 poli 4 poli 6 poli 2 poli 4 poli 6 poli 2 poli 4 poli 6 poli 

 
0.75 77.0 78.0 73.0 75.5 82.5 80.0 77.0 85.5 82.5
1.1 78.5 79.0 75.0 82.5 84.0 85.5 84.0 86.5 87.5
1.5 81.0 81.5 77.8 84.0 84.0 86.5 85.5 86.5 88.5
2.2 81.5 83.0 78.5 85.5 87.5 87.5 86.5 89.5 89.5
3.7 84.5 85.0 83.5 87.5 87.5 87.5 88.5 89.5 89.5
5.5 86.0 87.0 85.0 88.5 89.5 89.5 89.5 91.7 91.0
7.5 87.5 87.5 86.0 89.5 89.5 89.5 90.2 91.7 91.0
11 87.5 88.5 89.0 90.2 91.0 90.2 91.0 92.4 91.7
15 88.5 89.5 89.5 90.2 91.0 90.2 91.0 93.0 91.7
18.5 89.5 90.5 90.2 91.0 92.4 91.7 91.7 93.6 93.0
22 89.5 91.0 91.0 91.0 92.4 91.7 91.7 93.6 93.0
30 90.2 91.7 91.7 91.7 93.0 93.0 92.4 94.1 94.1
37 91.5 92.4 91.7 92.4 93.0 93.0 93.0 94.5 94.1
45 91.7 93.0 91.7 93.0 93.6 93.6 93.6 95.0 94.5
55 92.4 93.0 92.1 93.0 94.1 93.6 93.6 95.4 94.5
75 93.0 93.2 93.0 93.6 94.5 94.1 94.1 95.4 95.0
90 93.0 93.2 93.0 94.5 94.5 94.1 95.0 95.4 95.0
110 93.0 93.5 94.1 94.5 95.0 95.0 95.0 95.8 95.8
150 94.1 94.5 94.1 95.0 95.0 95.0 95.4 96.2 95.8
185-375 94.1 94.5 94.1 95.4 95.4 95.0 95.8 96.2 95.8

VAlORI DI EffICIEnzA PER 50 Hz In ACCORDO A IEC 60034-30;2008.
Metodo di determinazione del rendimento: IEC 60034-2-1;2007   

VAlORI DI EffICIEnzA PER 60 Hz In ACCORDO A IEC 60034-30;2008.
Metodo di determinazione del rendimento: IEC 60034-2-1;2007   
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Stato Gamma Prodotto Legge / Regolamento Livello minimo di efficienza Prossimo Step

EUROPA 400 V ± 10%; 50 Hz
 0.75 - 375 kW - 2-6 poli

EC 640/2009 IE2
obbligatorio 16.06.2011 

01.01.2015 - IE3 da 7.5 a 375 kW o 
motore IE2 con convertitore di frequenza                                                 
01.01.2017 - IE3 da 0.75 a 375 kW o motore 
IE2 con convertitore di frequenza

RUSSIA fino a 690 V ± 10%; 50 Hz 
1 - 400 kW - Tutti i poli

GOST R 51677-2000 -

SVIZZERA 400 V ± 10%; 50 Hz 
0.75 - 375 kW - 2-6 poli

EnV IE2
obbligatorio 01.07.2011 

Swiss Energy Act in revisione per 
l’attuazione degli step 2015 e 2017

TURCHIA 400 V ± 10%; 50 Hz 
0.75 - 375 kW - 2-6 poli

EC 640/2009 IE1 Ancora nessuna decisione. Seguirà 
probabilmente gli step previsti nei Paesi EU 

USA 460 V ± 10%; 60 Hz
1 - 200 HP - 2-6 poli

Nema EPAct                        
EISA 2007

IE3
obbligatorio 19.12.2010 

CANADA 460 V/575 V ± 10%; 60 Hz
1 - 200 HP - 2-6 poli

CSA C390 IE3
obbligatorio 01.01.2011

MESSICO 460 V ± 10%; 60 Hz 
1 - 200 HP - 2-6 poli

Nema EPAct                         
EISA 2007

IE3
obbligatorio 01.01.2011

Seguirà il modello USA

BRASILE 220/380/440/460/480 V 
± 10%; 60 Hz                         
0.75 - 250 kW - 2-8 poli

NBR 17094-1         
Regulation 553

IE2
obbligatorio 08.12.2009 

CILE 380/400/420/440/460/690 V
± 10%; 50 Hz                             
0.75 kW - 7.5 kW - 2-6 poli

NCH 3086 IE2
obbligatorio 04.01.2011 

CINA 380 V ± 10%; 50 Hz          
0.55 - 315 kW - 2-6 poli

GB 18613-2006 IE2        
atteso

HONG KONG 380 V ± 10%; 50 Hz
0.75 - 375 kW - 2-6 poli

Mandatary Buildings 
Energy Efficiency Bill

IE2
in prova da
Dic 2009

01.01.2015 - IE3 da 7.5 a 375 kW o 
motore IE2 con convertitore di frequenza                                                 
01.01.2017 - IE3 da 0.75 a 375 kW o motore 
IE2 con convertitore di frequenza

INDIA 415 V/690 V ± 10%; 50 Hz
0.37 - 315 kW - 2-8 poli

                        
IS:12615

IE2
obbligatorio 01.06.2011 

01.01.2014 - IE3

ISRAELE 400 V ± 10%; 50 Hz
0.75 - 185 kW -  2-8 poli 

IS:5289 IE2
obbligatorio 01.02.2008

GIAPPONE 200/220/400/440 V 
± 10%; 50/60 Hz                               
0.2 - 160 kW - 2-6 poli

JIS C 4210                    
JIS C 4212

IE2
atteso nel 2013

Nessuna legge. Efficienza in accordo agli 
standard JIS. La IEC 60034-30 sarà integrata 
nel JIS nel 2012

COREA fino a 600 V ± 10%; 60 Hz
0.75 - 200 kW - 2-6 poli

KS C 4202 IE2
obbligatorio 01.01.2010

SINGAPORE 415 V ± 10%; 50 Hz
1.1 - 90 kW - 2-4 poli

SS530:2006 IE2 L’obbligatorietà dell’IE2 è prevista solo nei 
progetti governativi

TAIWAN < 600 V ± 10%; 60 Hz
0.37 - 200 kW - 2-8 poli

CNS14400 IE2 Nessun piano di di recepimento della IEC 
60034-30. I motori sono dichiarati IE2 in 
accordo al CNS 14400

ARABIA 
SAUDITA

380 V/ 460 V ± 5%; 60 Hz
Tutte le potenze kW - Tutti i poli

Nessun regolamento -

EMIRATI ARABI
UNITI

400 V ± 10%; 50 Hz
0.75 - 375 kW - 2-6 poli

Nessun regolamento IE1 Nessun livello di rendimento minimo 
richiesto

SUD AFRICA 400 V/525 V ± 10%;50 Hz      
 0.75 - 375 kW - 2-6 poli

IEC 60034-30 IE1

AUSTRALIA /
NUOVA ZELANDA

415 V/690 V ± 10%; 50 Hz
0.75 - 186 kW - 2-8 poli

AS/NZS 1359.5-2004 IE2
obbligatorio 01.04.2006

IE3 atteso nel prossimo futuro

STANDARD E NORMATIVE DI RIFERIMENTO

LIvELLI MINIMI dI EFFICIENZA NEL MONdO
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PA
RT

I  
M

EC
C

A
N

IC
H

E

Macchine elettriche rotanti IEC 60034-1

Metodi determinazione perdite e rendimento, mediante prove IEC 60034-2

Metodo standard di determinazione perdite e rendimento, mediante prove IEC 60034-2-1

Classi di efficienza motori trifase ad induzione singola velocità (codici IE) IEC 60034-30

Marcatura dei terminali e senso di rotazione delle macchine elettriche IEC 60034-8

Caratteristiche d’avviamento IEC 60034-12

Tensioni standard IEC 60038

Materiale isolante IEC 60085

Dimensioni e potenze  IEC 60072 

Dimensioni d’accoppiamento e potenze motori in forma IM B3, IM B5, IM B14 IEC 60072

Sporgenze d’albero cilindriche per le macchine elettriche IEC 60072

Grado di protezione IEC 60034-5

Metodi di raffreddamento IEC 60034-6

Forme costruttive IEC 60034-7

Massimi valori di rumorosità IEC 60034-9

Vibrazione meccanica IEC 60034-14

Tolleranze flangia DIN 42948 

Tolleranze delle dimensioni e sporgenze d’albero DIN 42955    

Classificazione delle condizioni ambientali IEC 60721-2-1 

Vibrazioni meccaniche; equilibratura ISO 8821

I motori sono conformi ai seguenti standard e normative di riferimento:

PA
RT

I  
EL

ET
TR

IC
H

E

I motori sono progettati per applicazioni ad un’altitudine massima di 1000 m sopra il 
livello del mare e, ad una temperatura massima di 40° C. Le eventuali eccezioni sono 
riportate sulla targa.

I motori sono costruiti con grado di protezione IP 55 in conformità alla IEC 60034-51). Su 
richiesta è possibile fornire motori con gradi di protezione superiori.

La versione standard per la forma costruttiva con asse orizzontale è idonea per l’installazione 
interna o esterna protetta, in ambiente denominato “moderate” (temperatura ambiente da 
-20° C a +40° C).
Per quanto concerne le installazioni esterne non protette o le condizioni climatiche estreme 
(elevato grado d’umidità; ambiente denominato “worldwide”; elevata presenza di polvere 
nell’ambiente di lavoro; atmosfera dell’ambiente industriale dannosa; pericolo di tempeste 
e clima costiero; pericolo d’attacchi di termiti; ecc.), nonché la forma costruttiva con albero 
verticale, si consiglia di apportare delle misure protettive speciali, tra cui:

• Tettuccio parapioggia (per i motori montati in verticale con albero rivolto verso verso l’alto).
• Cuscinetti stagni e flangia con foro di drenaggio supplementari, per i motori montati in
   verticale con albero rivolto verso l’alto
• Vernice speciale
• Avvolgimento trattato con vernice protettiva antiumidità
• Scaldiglie anticondensa (possibilità di resistenza applicata all’avvolgimento)
• Fori di scarico condensa

Le configurazioni speciali devono essere approvate dal costruttore, non appena siano state 
definite le condizioni d’installazione.

Le relative condizioni d’installazione devono essere indicate nell’ordine in modo dettagliato.
1) IP54 per motori monofase (serie M) e autofrenanti (serie FA - FC - FBA - FBC - FS - FMC)

CONDIZIONI DI UTILIZZO
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TOLLERANZE MECCANICHE

Le dimensioni meccaniche dei motori elettrici sono indicate dalla norma IEC 60072-1, la 
quale indica anche le seguenti tolleranze ammissibili:

Caratteristiche Designazione Tolleranze

Altezza d’asse H - fino a 250 -0.5 mm
  - oltre 250 -1 mm

  - da 11 a 28 mm j6
Diametro dell’estremità dell’albero1) D-DA - da 38 a 48 mm k6
  - da 55 a 100 mm m6

larghezza della linguetta F-FA  h9

Centraggio della flangia N - fino a 132 j6
  - oltre a 132  h6

1) Foro su uscita d’asse conforme a DIN 332 parte 2

TOLLERANZE ELETTRICHE

Per quanto concerne i motori industriali conformi alla normativa En 60034-1, le tolleranze 
sono stabilite sulla base dei valori garantiti, considerando le tolleranze ammissibili per la 
fabbricazione. La norma riporta le seguenti osservazioni:

1- Le tolleranze sotto riportate non devono essere necessariamente garantite. In caso 
contrario, ciò dovrà essere oggetto di stipula.
2- Occorre prestare attenzione alla differente interpretazione del termine “garanzia”. 
Infatti, in determinati paesi, c’è una distinzione tra i valori garantiti e valori caratteristici 
o dichiarati.
3- Quando si specifica una tolleranza in un solo senso, il valore non ha limiti nell’altro senso.

Valori per  Tolleranza

Rendimento (η)  - 0.15 (1 - η) a PN ≤ 150 kW
(per determinazione indiretta) - 0.1   (1 - η) a PN > 150 kW

fattore di potenza (cos ϕ) 
1 - cos ϕ    

, minimo 0.02, massimo 0.07

Scorrimento (s)  ± 20 % dello scorrimento a PN ≥ 1 kW
(a pieno carico e temperatura di funzionamento) ± 30 % dello scorrimento a PN < 1 kW

Corrente a rotore bloccato (IA) + 20 % della corrente d’avviamento garantita
(prevista nel circuito d’avviamento) (nessun limite inferiore)

Coppia d’avviamento (MA) - 15 % e + 25 % della coppia d’avviamento garantita
   (+ 25 % può essere superato previo accordo)

Coppia d’insellamento (MS) - 15 % del valore garantito

Coppia massima (MK) - 10 % (dopo aver applicato questa tolleranza   
   MK /MN non sia meno di 1.6)

Momento d’inerzia (J) ± 10 % del valore garantito

6

TOLLERANZE
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DESIGN MECCANICO

GRAdI dI PROTEZIONE

Il grado di protezione meccanica è stabilito in accordo alla IEC 60034-5 ed è indicato 
dalla dicitura IP seguita da due cifre caratteristiche.

 IP Definizione 

 0 Nessuna protezione speciale 
 
 1 Protezione contro i corpi solidi 
  superiori a 50 mm
  (Esempio: contatti involontari
  della mano)

 2 Protezione contro i corpi solidi  
  superiori a 12 mm 
  (Esempio: contatti involontari   
  delle dita della mano)

 3 Protezione contro i corpi  
  solidi superiori a 2.5 mm  
  (Esempio: fili utensili)

 4 Protezione contro i corpi  
  solidi superiori a 1 mm

 5 Protezione contro la polvere  
  (non deve penetrare in quantità
  dannosa)

 6 Protezione completa contro
  la polvere 

 IP Definizione

 0 Nessuna protezione speciale

 1 Protezione contro la caduta
  verticale di gocce
  d’acqua (condensa)

 
 2 Protezione contro la caduta
  delle gocce d’acqua con  
  un’inclinazione fino a 15°

 3 Protezione contro gli spruzzi  
  d’acqua con inclinazione
  fino a 60°

 4 Protezione contro i getti d’acqua 
  provenienti da tutte le direzioni

 5 Protezione contro l’acqua  
  proiettata con un ugello sul  
  motore da tutte le direzioni

 6 Protezione contro getti d’acqua 
  potenti da tutte le direzioni.
  (non deve penetrare in quantità
  dannosa)

 7 Protezione contro gli effetti  
  dell’immersione tra 0.15 e 1 m

 8 Protezione contro gli effetti  
  prolungati dell’immersione in  
  acqua alle condizioni concordate 
  tra il produttore e l’utilizzatore

Seconda cifra: Protezione contro  
l’ingresso di liquidi

Prima cifra: Protezione contro il contatto 
e l’ingresso di corpi solidi
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FORME COSTRUTTIvE

Le forme costruttive delle macchine elettriche rotanti sono progettate in conformità alla 
normativa IEC 60034-7, Codice I (in parentesi Codice II).
Le tipologie costruttive utilizzate per i nostri motori sono indicate nello schema di 
seguito riportato e sono strettamente legate all’esecuzione e all’altezza d’asse. I motori 
con carcassa in alluminio sono dotati di piedi removibili che consentono di modificare 
facilmente la forma costruttiva.

DESIGN MECCANICO

È importante stabilire al momento dell’ordine, il tipo di forma costruttiva desiderato, 
poichè l’esecuzione dipende in parte dalla forma costruttiva stessa.

Motori con piedi Motori con flangia Motori senza scudo anteriore

IM B34 (IM 2101)
Flangia tipo C -
DIN 42 948 
anteriore

IM V6 (IM 1031)

IM V5 (IM 1011)

IM B8 (IM 1071)

IM B7 (IM 1061)

IM B6 (IM 1051)

IM B3 (IM 1001)

IM V19 (IM 3631)
Flangia tipo C – 
DIN 42 948 
anteriore

IM V18 (IM 3611)
Flangia tipo C – 
DIN 42 948 
anteriore

IM B14 (IM 3601)
Flangia tipo A –
DIN 42 948 
anteriore

IM B35 (IM 2001)
Flangia tipo A – 
DIN 42 948 
anteriore

IM V3 (IM 3031)
Flangia tipo A – 
DIN 42 948 
anteriore

IM V1 (IM 3011)
Flangia tipo A – 
DIN 42 948 
anteriore

IM B5 (IM 3001)
Flangia tipo A –
DIN 42 948 
anteriore

IM B15 (IM 1201)
senza scudo 
anteriore e senza 
cuscinetti a sfera 
sul lato anteriore

IM V9 (IM 9131)
senza scudo 
anteriore e senza 
cuscinetti a sfera 
sul lato anteriore

IM V8 (IM 9111)
senza scudo 
anteriore e senza 
cuscinetti a sfera 
sul lato anteriore

IM B9 (IM 9101)
senza scudo 
anteriore e senza 
cuscinetti a sfera 
sul lato anteriore
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DESIGN MECCANICO

CUSCINETTI

ClASSIfICAzIOnE DEI CuSCInETTI (COSTRuzIOnE STAnDARD) 1)

Secondo costruzione standard i cuscinetti hanno una lubrificazione permanente
Cuscinetti a sfera secondo la normativa ISO15 (DIN 625)

   Altezza d’asse n° di poli DE nDE  
 
 56  2 - 6 6201-2Z 6201-2Z 
 63  2 - 8 6202-2Z 6202-2Z
 71  2 - 8 6202-2Z 6202-2Z
 80  2 - 8 6204-2Z 6204-2Z
 90  2 - 8 6205-2Z 6205-2Z
 100 2 - 8 6206-2Z 6206-2Z
 112 2 - 8 6306-2Z 6306-2Z
 132 2 - 8 6208-2Z 6208-2Z

1) Per i cuscinetti in applicazioni speciali, consultateci 

Altezza d’asse Cuscinetti DE Cuscinetti nDE Molla di precarico

 56 - 132  Cuscinetti non bloccati  Cuscinetti non bloccati Lato opposto comando

MONTAGGIO CUSCINETTI 

CARICHI ASSIALI AMMISSIBILI

Carichi assiali massimi ammissibili senza applicazione di carichi radiali supplementari*

 Altezza             Albero orizzontale              Albero verticale - forza verso l’alto Albero verticale - forza verso il basso 
 d’asse 3000 1500 1000 750 3000 1500 1000 750 3000 1500 1000 750
  min -1 min -1 min -1 min -1 min -1 min -1 min -1 min -1 min -1 min -1 min -1 min -1

  kn kn kn kn kn kn kn kn kn kn kn kn
 
 56  0.16  0.21  -  -  0.18  0.22  -  -  0.15  0.19  -  -
 63  0.19  0.26  -  -  0.21  0.28  -  -  0.17  0.24  -  -
 71  0.23  0.33  0.33  0.37  0.26  0.35  0.36  0.39  0.21  0.30  0.31  0.34
 80  0.32  0.44  0.46  0.50  0.34  0.47  0.48  0.53  0.29  0.41  0.43  0.47
 90  0.34  0.48  0.49  0.54  0.38  0.47  0.53  0.58  0.31  0.44  0.46  0.51
 100  0.48  0.68  0.70  0.77  0.54  0.74  0.76  0.83  0.43  0.62  0.64  0.71
 112  0.48  0.68  0.70  0.77  0.56  0.75  0.77  0.84  0.40  0.60  0.62  0.69
 132 S 0.8  1.13  1.16  1.28  1.0  1.32  1.36  1.47  0.61  0.93  0.97  1.08
 132 M  0.78  1.09  1.13  1.24  0.99  1.3  1.33  1.45  0.58  0.89  0.92  1.03

 Valori per 50 Hz. Per servizio a 60 Hz, ridurre il valore del 10%.

 * Per il verso delle forze consultare il costruttore.
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DESIGN MECCANICO

 Altezza 3000 1500 1000 750
 d’asse min -1 min -1 min -1 min -1

  kn kn kn kn

   
 56    0.34  0.42  -  -
 63    0.38  0.48  -  -
 71    0.46  0.58  0.67  0.73
 80    0.59  0.83  0.86  0.94
 90    0.67  0.94  0.97  1.07
 100    0.92  1.29  1.33  1.47
 112    0.93  1.30  1.34  1.48
 132 S  1.35  1.90  1.96  2.15
 132 M  1.40  1.97  2.03  2.23

CARICHI RAdIALI AMMISSIBILI
  
Senza l’applicazione di un carico assiale supplementare (cuscinetti a sfera)

Vita nominale = 20.000 h (Lh10)

FR = carico radiale ammissibile in kN nel punto di carico corrispondente a metà dell’asse

TRASMISSIONE A CINGHIA

I dati si riferiscono esclusivamente all’estensione normale dell’albero anteriore dei motori con 
forma costruttiva IM B3 ad una velocità.
Calcolo della trasmissione alla cinghia:

 19120 · P · k
FR =                        
 D1 · n

 FR = Carico radiale sull’albero in N
 P = Potenza in kW
 n = Velocità in min-1

 D1 = Diametro puleggia in m
 k = Coefficiente di tensione della cinghia che varia in base al tipo di cinghia.
   Il suo valore è approssimativamente il seguente:     
   3-4 per cinghia piatta normale senza puleggia tendicinghia   
   2-2.5 per cinghia piatta normale con puleggia tendicinghia
   2.2-2.5 per cinghia trapezoidale 
   Per ricevere i dati precisi, si prega di rivolgersi al costruttore delle cinghie.
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DESIGN MECCANICO

  Altezza d x l1 b x h l2 l3 t
  d’asse  
 
 56 9 x 20 3 x 3 15 2.5 10.2
  63 11 x 23 4 x 4 15 4 12.5
  71 14 x 30 5 x 5 20 5 16
  80 19 x 40 6 x 6 30 6 21.5
  90 24 x 50 8 x 7 40 6 27
  100 28 x 60 8 x 7 50 6 31
  112 28 x 60 8 x 7 50 6 31
  132 38 x 80 10 x 8 70 5 41

Dimensioni in mm.
Per alberi di grandezza maggiore, previsti nelle costruzioni speciali, sono mantenute le dimensioni l2 e l3.

POSIZIONE E DIMENSIONI DELLA LINGUETTA

vENTILAZIONE

Macchina a raffreddamento superficiale ventilata esternamente, indipendentemente dal 
senso di rotazione.
I motori del tipo T sono disponibili senza ventilazione, ad esempio per applicazioni dove 
il motore è immerso nel flusso d’aria (potenza su richiesta).

vIBRAZIONI

La normativa En 60034-14, “Vibrazioni meccaniche delle macchine elettriche rotanti con 
altezza d’asse 56 e superiore – metodi di misura e limiti, stabilisce i limiti di vibrazione 
dei motori elettrici.”
I motori standard sono progettati con una classe di vibrazione A (normale).
Con una maggiorazione sul prezzo, è possibile fornire la classe di vibrazione R (ridotta) e 
la classe di vibrazione S (speciale).

 I motori multi-velocità con collegamento Dahlander, possono essere forniti 
 esclusivamente nella classe di vibrazione N.

I rotori sono bilanciati dinamicamente con mezza linguetta, in conformità alla normativa 
DIN ISO 8821. È possibile effettuare altri tipi di bilanciamento esclusivamente su richiesta.
L’identificazione del motore avviene mediante una delle lettere riportate qui sotto:
 “H” o “bianco” significa bilanciato con mezza linguetta
 “F” significa bilanciato con linguetta intera
 “N” significa senza linguetta

l2

d

l1

l3
b

ht
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 Altezza   2 poli   4 poli   6 poli   8 poli
 d’asse lWA  lpA lWA  lpA lWA  lpA lWA  lpA

 56 57  48 47  38
 63 58  49 47  38
 71 61  52 51  42 49  40
 80 72  60 60  48 52  40 47  35
 90 74  62 61  49 58  46 54  42
 100 78  66 62  50 62  51 58  46
 112 80  68 65  53 65  53 58  46
 132 81  72 71  59 69  57 64  52

RUMOROSITà

Il grado di rumorosità di una macchina elettrica è determinato dalla misurazione del 
livello di pressione acustica, secondo la curva A del fonometro, in conformità a quanto 
dettagliato nella normativa EN 60651 ed indicato in dB (A).

I livelli di potenza acustica ammissibili per le macchine elettriche sono stabiliti dalla 
normativa EN 60034-9 (IEC 34-9). I valori del livello di rumorosità dei nostri motori sono 
ben al di sotto di quelli indicati dalla normativa.

Le misurazioni dei suoni via aria sono effettuate all’interno di una camera anecoica di 
prova, secondo quanto indicato dalla normativa EN 21680.

La velocità dipende dalla frequenza di rete e dal numero di poli.

LIvELLI dI RUMOROSITà

I valori dei livelli di rumorosità elencati nella tabella riportata qui di seguito, si riferiscono 
ad una frequenza di 50Hz alla tensione nominale, con una tolleranza massima di + 
3 dB(A). I valori relativi ai motori a poli commutabili, possono essere forniti solo su 
richiesta. I valori d’alimentazione a 60 Hz sono superiori di 3-5 dB(A).

Livello di pressione sonora LpA e il livello di potenza sonora LWA dei motori trifase.
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TENSIONE NOMINALE

La normativa En 60034-1 precisa la tensione nominale consentita, indicando un valore di 
tolleranza di ± 5%. In conformità alla normativa IEC 60038, le tensioni principali devono 
avere un valore di tolleranza di ± 10%.

I motori sono quindi progettati per funzionare nel range di tensione nominale di seguito 
riportato (le eccezioni sono indicate nelle tabelle dei dati):
 
 Tensione di rete secondo IEC 60038 Range di tensioni nominali

 230 V ± 10% 218-242 V ± 5%
 400 V ± 10% 380-420 V ± 5%
 690 V ± 10% 655-725 V ± 5%

Nella gamma dei motori con le presenti tensioni nominali non viene superata la 
temperatura massima ammissibile. Se i motori funzionano al limite della tolleranza di 
tensione, la sovratemperatura ammissibile dell’avvolgimento dello statore può superare 
il valore massimo di 10 K.
Sulle targhette sono riportate le correnti massime nominali, nel range di tensioni nominali.
Per quanto concerne i motori autofrenanti nella versione a 500 V, 50 Hz, nonché tutti 
quelli con tensioni diverse da quelle standard, non è riportato il range di tensione. Le 
tolleranze di tensione sono conformi alla normativa EN 60034-1.

FREQUENZA NOMINALE

I motori trifase a 50 Hz possono funzionare con frequenza di rete 60 Hz, a condizione che 
la tensione di rete aumenti in maniera direttamente proporzionale alla frequenza. I relativi 
valori attribuiti alla coppia d’avviamento e alla coppia a rotore bloccato, rimangono 
invariati. La velocità nominale aumenta di un coefficiente 1,2, mentre la potenza di un 
coefficiente 1,15. Nel caso in cui un motore progettato per il funzionamento a 50 Hz, 
dovesse essere impiegato con una frequenza di 60 Hz, senza aumento della tensione, la 
potenza nominale del motore non può essere aumentata. Qualora dovessero sussistere 
tali condizioni d’utilizzo, la velocità nominale aumenterebbe di un coefficiente 1,2. I 
relativi valori, riferiti alla coppia d’avviamento e alla coppia a rotore bloccato, sono 
ridotti di un coefficiente 0,82 mentre per quanto riguarda la corrente d’avviamento di un 
coefficiente 0,9.

Esempi di targhette:

DESIGN ELETTRICO
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CORRENTE NOMINALE

Per i motori trifase i valori delle correnti nominali riportati nella tabella dei dati sono 
riferiti alle tensione di 400 V. La conversione ad altre tensioni, con alimentazione e 
frequenza invariate, devono essere effettuate come di seguito indicato

 Tensione nominale (V) 230 380 400 440 500 660 690
 Fattore di conversione x lN 1.74 1.05 1.0 0.91 0.80 0.61 0.58

COPPIA NOMINALE
 Potenza nominale in kW
Coppia nominale in Nm = 9550 x 
 Velocità di rotazione nominale in min-1

POTENZA

Le potenze riportate nel presente catalogo si riferiscono al servizio S1 (funzionamento 
continuo a carico costante), in conformità alla normativa EN 60034-1, ad una temperatura 
ambiente di 40 °C e ad un’altitudine massima di 1000 m sopra al livello del mare.

In caso di condizioni di utilizzo estreme (lungo tempo di avviamento, frenatura elettrica, 
etc.) è necessaria una riserva termica, per esempio motore con classe termica più elevata, 
oppure con maggiore potenza nominale. In questi casi si raccomanda di fornire al 
costruttore informazioni dettagliate riguardo alle condizioni di funzionamento.

SOvRACCARICO

Alla temperatura di funzionamento, i motori trifase sono in grado di sostenere per 15 
secondi un sovraccarico di 1,5 volte la coppia nominale, alla tensione nominale. Tale 
sovraccarico è conforme alla normativa EN 60034-1 e non determina un riscaldamento 
eccessivo.

Ammettendo una sovratemperatura in classe F, i motori possono funzionare in modalità 
continua con un sovraccarico pari al 12%. Questo principio non è valido per quei motori 
che sono già a catalogo con sovratemperatura in classe F.
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CLASSE d’ISOLAMENTO E SOvRATEMPERATURE

I motori sono costruiti con un sistema d’isolamento in classe F, conforme alla normativa 
EN 60034-1.
I motori in versione standard sono costruiti per il funzionamento ad una 
temperatura ambiente di 40°C, con sovratemperature di classe B (80 K). Questo 
riguarda il range di tensioni nominali conforme alla normativa IEC 60038.  
Le eventuali eccezioni sono riportate nella tabella dei dati.

Sovratemperatura (∆T*) e temperatura massima (Tmax) conformi alle classi di temperatura 
previste dalla normativa EN 60034-1.

  ∆T* Tmax

 Classe B 80 K 125° C
 Classe F 105 K 155° C
 Classe H 125 K 180° C

*Misura con metodo della resistenza

Riduzione della potenza erogabile con temperatura ambiente maggiore di 40° C

Temperatura ambiente     45° C   50° C   55° C   60° C
Riduzione della potenza nominale per appross.  95 %   90 %   85 %   80 %

Se si ammette una sovratemperatura in classe F (105 K),fino ad una temperatura ambiente 
di 60°C, non è necessario ridurre la potenza del motore. Questa condizione non è valida 
per i motori che a catalogo sono già con sovratemperatura in classe F.

Installazione ad altitudini superiori ai 1000 m sopra il livello del mare  
(fare riferimento anche alla normativa En 60034-1)

Altitudine dell’installazione 2000 m 3000 m 4000 m

Temperatura ambiente di 40°C e classe termica B
Potenza nominale ridotta a circa 92 % 84 % 76 %

Temperatura ambiente di 40°C e classe termica F
Potenza nominale ridotta a circa 89 % 79 % 68 %

Potenza nominale erogata secondo i dati della tabella  
con classe termica B e temperatura ambiente di 32° C 24° C 16° C

Potenza nominale erogata secondo i dati della tabella 
con classe termica F e temperatura ambiente di 30° C 19° C 9° C
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PROTEZIONI TERMICHE

La scelta di un determinato tipo di protezione termica deve essere effettuata a seconda 
delle effettive condizioni di funzionamento. La protezione dei motori può essere garantita 
mediante degli interruttori di protezione, relè di massima corrente e sonde termiche.

La protezione dei motori può essere garantita nel modo seguente:
• Protezione motore con protettore termico bimetallico
• Termistori (PTC) collocati nell’avvolgimento dello statore e collegati al dispositivo di 

sgancio (su  richiesta è anche possibile fornire il motore di un interruttore di protezione 
supplementare).

• Sonda termica bimetallica di tipo N / C (normalmente chiusa) o N / O (normalmente 
aperta) collocata nell’avvolgimento dello statore (su richiesta è anche possibile fornire il 
motore di un interruttore di protezione supplementare).

Per soddisfare le richiesta di protezione del motore, è possibile installare un un protettore 
termico a contatto bimetallico, fino a motori con altezza d’asse 112 e, termistori nei 
motori con altezza d’asse ≥  132.

NORMALMENTE APERTA

TIPO N/O 

Tr = Temperatura di reset
Ti = Temperatura di intervento

1

Tr0 Ti K

NORMALMENTE CHIUSA

TIPO N/C 

Tr = Temperatura di reset
Ti = Temperatura di intervento

KTi

1

Tr0

Caratteristiche di funzionamento

TIPO PTC 

R
es

is
te

nz
a

Ti = Temperatura di reset

0

OHM

KTi

Caratteristiche di funzionamento 
dei termistori
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DATI PRESENTI NELL’ORDINE

MOTORI IN SERvIZIO CONTINUO (S1), 
PER IL FUNZIONAMENTO IN CONdIZIONI NORMALI

Quotazione (se presentata): No./Data
Quantità: Unità
Denominazione: Tipo
Potenza (per i motori multi-velocità, le potenze si riferiscono alle velocità): kW
Velocità (per i motori multi-velocità, le potenze si riferiscono alle velocità): min-1

Senso di rotazione (vista dall’estremità d’albero)
Forma costruttiva (conforme alla normativa IEC 60034-7)
Grado di protezione, motore / coprimorsettiera (conforme alla normativa IEC 60034-5)
Tensione di rete: V
Frequenza di rete: Hz
Tipo d’avviamento (diretto oppure Y- ∆)
Posizione della coprimorsettiera
Applicazione

Dimensioni dei cavi riferite ad una temperatura ambiente di 40° C, se diverse da quelle 
precisate nella normativa VDE 0100, oppure se vengono impiegati conduttori in alluminio. 
È necessario stabilire se devono essere utilizzati più conduttori collegati in parallelo.
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INFORMAZIONI SUPPLEMENTARI SUI SERvIZI SPECIALI

S 2: ... min (servizio di durata limitata)
S 3: ... % - ... min (servizio intermittente periodico)
S 4: ... % - JM ... kgm2 - Jext ... kgm2 (servizio intermittente con avviamento)
S 5: ... % - JM ... kgm2 - Jext ... kgm2 (servizio intermittente con frenatura elettrica)
S 6: ... % - min  (servizio periodico a funzionamento continuo con carico intermittente)
S 7: .JM ... kgm2 - Jext ... kgm2 (servizio periodico a funzionamento continuo con frenatura elettrica)
S 8: .JM ... kgm2 - Jext ... kgm2 (servizio periodico a funzionamento continuo con variazioni di velocità)
S 9: ... kW equ (servizio continuo con carico non periodico e variazioni di velocità). Per questo 
servizio, il valore nominale può corrispondere alla condizione di sovraccarico del motore
S10: p/∆t .... r .... TL (Servizio con carichi costanti discreti).

INFORMAZIONI SUPPLEMENTARI SULLE CONdIZIONI dI UTILIZZO

Condizioni d’avviamento (a vuoto o a carico)
Carichi impulsivi durante l’avviamento (caratteristica)
Momento d’inerzia esterno (Jext) riferito all’albero del motore: kgm2

Descrizione del tipo d’azionamento (accoppiamento diretto, cinghia trapezoidale 
o piatta, ruota dentata conica o elicoidale, catena, manovella, camma eccentrica, ecc.)
Carico radiale (o diametro dell’elemento azionato): N
Direzione della forza e punto d’applicazione (distanza dallo spallamento dell’albero 
o larghezza dell’elemento azionato): mm
Carico assiale e direzione dell’applicazione (trazione/spinta): N
Condizioni ambientali (p.e. forte umidità, accumulo di polvere, gas o vapori corrosivi, aumento 
o notevole diminuzione della temperatura ambiente, installazione esterna, installazione ad 
altitudini superiori ai 1000 m sopra il livello del mare, vibrazioni esterne, ecc.).

DATI PRESENTI NELL’ORDINE
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MOTORI TRIFASE
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Direzione delle entrate dei cavi

Nella versione standard, la coprimorsettiera è di norma situata a destra del motore. 
Tuttavia è possibile collocarla sulla parte superiore o a sinistra del motore.

 Tutti i motori hanno piedini removibili per un agevole cambio della forma costruttiva.

Per quanto concerne i motori con forme costruttive IM B6, IM B7, IM B8, IM V5, IM V6, 
la posizione della coprimorsettiera fa riferimento alla forma costruttiva IM B3.

La posizione dei fori per ingresso cavi può essere regolata in modo da corrispondere alla 
struttura di connessione già esistente, effettuando una rotazione di 90°in 90°. Qualora 
fosse necessario utilizzare accessori particolari, (sensori, scaldiglie anticondensa, ecc.) si 
prega di farne richiesta.

Per quanto concerne i motori in versione standard, i pressacavi non rientrano nella fornitura.

 Per le coprimorsettiere in plastica è possibile utilizzare esclusivamente pressacavi
 in plastica  (protezione antiurto) .

In caso di cavi d’alimentazione schermati, è necessario usare una coprimorsettiera in 
metallo.

COPRIMORSETTIERA

 Altezza Grado di   Sezione Morsetto Diametro
 d’asse protezione foro per entrata cavi massima di massimo 

    del cavo collegamento cavo entrata
   Pg 1)  Metrico 2)  mm 2  mm 

 56 - 71 IP 55* - IP 54** 2 x Pg 11   1 x M20 2.5 M4 12
 80 - 100 IP 55* - IP 54** 1 x Pg 13.5/1 x Pg 16 1 x M25 2.5 M4 16
 112 IP 55* - IP 54** 1 x Pg 13.5/1 x Pg 16 1 x M25 4 M5 16
 132 IP 55* - IP 54** 2 x Pg 21  2 x M32 4 M5 20

1) Filettatura Pg secondo DIN 40 430 (standard)
2) Filettatura passo 1.5
* serie T
** serie BP
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STEllA-TRIAnGOlO
L’avviamento stella-triangolo consente di ridurre la corrente di spunto, ma essendo 
caratterizzato anche da una coppia di spunto ridotta può essere utilizzato solo quando 
si è certi che la coppia di spunto che si ottiene sia maggiore della coppia resistente 
(la coppia di spunto di un motore asincrono a gabbia di scoiattolo è direttamente 
proporzionale al quadrato della tensione). I motori, la cui tensione nominale a triangolo 
corrisponde alla tensione di rete, possono essere avviati con il metodo stella-triangolo.

Tutti i motori possono essere dotati di avvolgimenti progettati per l’avviamento stella-
triangolo (ad esempio: 400 V ∆ / 690 V Y).

V1W1

U1

L2 L3L1

U2

V1

W2

U1

V2

W1

collegamento a stella

V2U2

L3

W1V1

L1

W2

U1

L2

V1

U1

W1

Collegamento a triangolo

Gli avvolgimenti dei motori trifase a singola velocità standard possono essere collegati 
a stella o a triangolo.

COllEGAMEnTO A STEllA
Il collegamento a stella si ottiene collegando insieme i terminali W2, U2, V2 e alimentando 
i terminali U1, V1, W1. La corrente e la tensione di fase sono rispettivamente:

Iph = In ; Uph =  Un / √3

dove In è la corrente di linea e Un la tensione di linea relativa al collegamento a stella.

COllEGAMEnTO A TRIAnGOlO
Il collegamento a triangolo si ottiene collegando la fine di una fase all’inizio della fase 
successiva.
La corrente di fase Iph e la tensione di fase Uph sono rispettivamente:

Iph = In / √3 ; Uph = Un

dove In e Un si riferiscono al collegamento a triangolo.

SCHEMI DI COLLEGAMENTO
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MOTORI A dUE vELOCITà

I motori standard a due velocità sono progettati per una singola tensione e per un 
avviamento diretto.

Quando il rapporto tra le due velocità è di 1 a 2, i motori standard sono dotati di un unico 
avvolgimento (collegamento Dahlander). Per quanto concerne le altre velocità, i motori 
hanno due avvolgimenti separati.

SCHEMI DI COLLEGAMENTO

BP - due avvolgimenti separati

BP - collegamento Dahlander ∆/YY

2W2V

L3

1W1V

L1

2U

1U

L2

1V

1U

1W

2W2V

L3

1W1V

L1

2U

1U

L2

2W

2U

2V

Bassa velocitàAlta velocità

L3L1 L2

2W

1W

2V

1V

2U

1U

2W2V

L3

1W1V

L1

2U

1U

L2

Bassa Velocità

2U

2W2V

1U

1V1W

Alta velocità

2U

2V2W

1V

1U

1W
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24
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30 29 28

26

27

26
1

2

3

456

12

11

7

1015

9
8

25

 1 Copriasse 
 2 V-ring anteriore
 3 Vite fissaggio coperchio
 4 Coperchio anteriore
 5 Statore avvolto
 6 Cassa
 7 Guarnizione base coprimorsettiera
 8 Vite fissaggio coprimorsettiera
 9 Coprimorsettiera
 10 Pressacavo
 11 Vite fissaggio morsettiera
 12 Morsettiera
 13 Cuscinetto anteriore
 14 Asse
 15 Linguetta

 16 Rotore con asse 
 17 Cuscinetto posteriore
 18 Molla di precarico posteriore
 19 Anello di rasamento posteriore 
 20 Coperchio posteriore
 21 Vite fissaggio coperchio posteriore
 22 Ventola
 23 Fascetta stringi-ventola
 24 Copriventola
 25 Vite fissaggio copriventola
 26 Piede
 27 Vite fissaggio piede
 28 Flangia B5
 29 Anello di tenuta
 30 Flangia B14

DESCRIzIOnE PARTI

PARTI DI RICAMBIO

Nelle richieste e negli ordini, si prega di indicare sempre quanto segue:

denominazione della parte di ricambio, tipo di motore, forma costruttiva, codice motore, numero di serie del motore se disponibile. 

In caso di mancanza di uno di questi dati, non sarà possibile gestire le richieste ed evadere gli ordini.
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 3000 min-1 (2 poli)

 

 THE 71 C2 0.75 1.0 2875 2.4 75.0 77.5 78.0 0.81 1.7 5.5 3.0 3.2 1.00 9.0
 

 THE 80 A2 0.75 1.0 2880 2.4 75.6 77.8 78.1 0.81 1.7 5.7 3.2 3.4 1.53 9.5

 THE 80 B2 1.1 1.5 2850 3.6 77.5 79.5 80.2 0.82 2.4 6.8 4.2 4.3 1.73 10.5

 THE 80 C2 1.5 2.0 2850 5.0 79.0 81.1 81.7 0.82 3.2 6.9 4.1 4.2 2.01 11.5

 THE 80 D2 2.2 3.0 2860 7.3 79.9 82.9 83.2 0.83 4.6 7.1 4.2 4.1 2.19 12.3
 

 THE 90S A2 1.5 2.0 2880 4.9 79.3 82.3 82.2 0.85 3.1 7.2 4.5 4.6 2.48 14.3

 THE 90l B2 2.2 3.0 2890 7.2 80.1 83.1 83.2 0.83 4.6 8.2 4.8 4.7 3.10 17.4
 

 THE 100l A2 3.0 4.0 2890 9.7 82.2 86.1 86.3 0.85 5.9 8.6 5.1 5.0 8.61 26.4
 

 THE 112M A2 4.0 5.5 2920 13.0 83.5 86.6 86.9 0.85 7.8 9.1 6.1 6.2 12.84 31.7
 

 THE 132S A2 5.5 7.5 2900 18.1 86.0 88.0 87.9 0.89 10.2 7.3 2.7 3.2 14.00 46.0

 THE 132S A2 7.5 10 2900 24.7 86.3 88.6 88.4 0.89 13.8 7.5 2.8 3.3 16.00 53.0
              

              

 1500 min-1 (4 poli)               
            

 THE 80 B4 0.75 1.0 1430 5.0 79.1 80.2 80.3 0.71 1.9 5.4 2.8 3.0 2.53 11.9
 

 THE 90S A4 1.1 1.5 1420 7.4 80.5 82.3 82.4 0.77 2.5 5.9 4.0 4.2 3.24 14.9

 THE 90l B4 1.5 2.0 1430 10.0 81.2 83.9 83.8 0.76 3.4 6.2 3.9 3.8 4.25 17.0
 

 THE 100l A4 2.2 3.0 1440 14.4 82.1 85.5 85.5 0.79 4.7 6.7 3.5 3.7 8.35 27.2

 THE 100l B4 3.0 4.0 1440 19.9 85.3 86.6 86.4 0.77 6.5 6.3 3.4 3.6 7.30 26.5
 

 THE 112M A4 4.0 5.5 1450 26.4 86.4 87.3 87.3 0.79 8.4 6.9 4.3 4.5 17.60 32.3
 

 THE 132S A4 5.5 7.5 1450 36.2 87.5 88.3 88.1 0.84 10.8 7.4 3.0 3.3 30.00 55.0

 THE 132M A4 7.5 10 1450 49.4 88.5 89.4 89.2 0.85 14.4 7.4 3.0 3.3 36.00 65.0

IE2

MOTORI TRIFASE HIGH EFFICIENCy - IE2

LIVELLO DI RENDIMENTO IN ACCORDO A IEC 60034-30;2008.
METODO DI DETERMINAZIONE DEL RENDIMENTO IEC 60034-2-1;2007

PROTEZIONE IP 55

 Tipo Potenza Velocità Coppia  Efficienza  fattore Corrente Corrente Coppia Coppia Momenti Peso
   nominale nominale    di nominale di di massima  di
        potenza  avviamento avviamento  inerzia

          MN  IE2 η  cos ϕ IN IA/IN MA/MN MK/MN J 
  kW  HP min-1 (nm) 50% 75% 100%  400 V    10-3 kgm2 kg

TENSIONE dI 
ALIMENTAZIONE
400 v - 50 HZ
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IE1

MOTORI TRIFASE STANDARD EFFICIENCy - IE1

LIVELLO DI RENDIMENTO IN ACCORDO A IEC 60034-30;2008.
METODO DI DETERMINAZIONE DEL RENDIMENTO IEC 60034-2-1;2007

Per motori 2,4,6 poli con PN < 0.75 kW, rendimento riferito alla IEC 60034-2;1996 (codice IE non applicabile)

TENSIONE dI 
ALIMENTAZIONE
400 v - 50 HZ

PROTEZIONE IP 55

Tipo Potenza Velocità
nominale

Coppia
nominale

Rendimento fattore
di potenza

Corrente
nominale

Corrente
di

avviamento

Coppia
di

avviamento

Coppia
massima

Momento
di

inerzia

Peso

kW min-1

MN

(nm)
η

100%
cos ϕ IN

400V(A)
IA/IN MA/MN MK/MN


10-3 kgm2 kg

3000 min-1 (2 poli)

T 56 B2 0.12 2720 0.42 56 0.77 0.40 3.0 2.7 3.0 0.09 3.5

T 63 A2 0.18 2740 0.63 56 0.78 0.60 3.5 2.7 3.0 0.13 4.1
T 63 B2 0.25 2770 0.86 66 0.78 0.70 4.5 3.2 3.0 0.19 4.6
T 63 C2 0.37 2820 1.25 69 0.71 1.09 4.5 3.2 3.0 0.38 5.9

T 71 A2 0.37 2820 1.25 68 0.69 1.15 4.6 3.6 3.7 0.36 5.7
T 71 B2 0.55 2820 1.86 71 0.70 1.60 4.7 3.6 3.5 0.46 6.3

T 80 A2 0.75 2830 2.53 76 0.75 1.90 5.7 3.6 3.6 0.77 9.0
T 80 B2 1.10 2840 3.70 77 0.79 2.60 6.5 3.7 3.8 0.91 10.5

T 90S A2 1.50 2850 5.03 79 0.81 3.40 5.8 2.7 3.1 1.15 13.0
T 90l B2 2.20 2860 7.34 80 0.79 5.00 6.9 3.9 4.0 1.80 15.0

T 100l A2 3.00 2850 10.00 82 0.86 6.15 6.2 2.8 3.1 3.25 19.6

T 112M A2 4.00 2910 13.13 85 0.83 8.20 7.8 2.9 3.0 6.20 36.0

T 132S A2 5.50 2910 18.04 85 0.80 11.70 6.5 2.9 3.3 13.10 45.0
T 132M B2 7.50 2930 24.40 86 0.85 14.80 7.0 3.2 3.4 17.50 50.0

1500 min-1 (4 poli)

T 56 B4 0.09 1360 0.63 53 0.60 0.41 2.4 2.6 2.7 0.14 3.4

T 63 A4 0.12 1350 0.85 54 0.69 0.46 2.4 2.0 2.0 0.25 4.1
T 63 B4 0.18 1350 1.27 53 0.70 0.70 2.3 2.0 2.0 0.31 4.6
T 63 C4 0.25 1370 1.74 55 0.71 0.92 3.4 2.0 2.1 0.34 4.9

T 71 A4 0.25 1370 1.74 67 0.77 0.69 3.4 2.0 2.1 0.54 5.1
T 71 B4 0.37 1380 2.56 68 0.67 1.18 4.0 2.2 2.3 0.76 6.3
T 71 C4 0.55 1380 3.80 69 0.72 1.60 4.0 2.2 2.3 0.79 6.5

T 80 A4 0.55 1380 3.80 72 0.80 1.38 3.9 1.9 2.2 1.47 9.0
T 80 B4 0.75 1390 5.15 73 0.75 1.97 3.9 2.6 2.2 1.90 9.9

T 90S A4 1.10 1410 7.45 79 0.77 2.60 4.6 2.3 2.6 2.75 11.8
T 90l B4 1.50 1410 10.16 79 0.76 3.60 4.8 2.4 2.6 3.20 14.3
T 90l C4 1.80 1410 12.20 79 0.73 4.50 5.2 3.1 3.1 3.72 15.5

T 100l A4 2.20 1410 14.90 80 0.78 5.10 4.8 2.4 2.6 4.93 18.7
T 100l B4 3.00 1410 18.04 82 0.80 6.60 6.5 2.9 3.3 5.97 21.0

T 112M A4 4.00 1430 26.40 84 0.76 9.00 6.6 3.1 3.6 10.56 36.0

T 132S A4 5.50 1450 36.20 87 0.77 11.90 5.4 2.3 2.6 19.40 45.0
T 132M B4 7.50 1450 49.40 87 0.78 16.00 6.3 2.8 3.0 28.60 55.0
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Tipo Potenza Velocità
nominale

Coppia
nominale

Rendimento fattore
di potenza

Corrente
nominale

Corrente
di

avviamento

Coppia
di

avviamento

Coppia
massima

Momento
di

inerzia

Peso

kW min-1

MN

(nm)
η

100%
cos ϕ IN

400V(A)
IA/IN MA/MN MK/MN


10-3 kgm2 kg

1000 min-1 (6 poli)

T 56 B6 0.06 780 0.73 40 0.65 0.33 1.3 1.3 1.8 0.23 3.5

T 63 A6 0.09 890 0.96 40 0.49 0.67 1.7 2.5 2.5 0.30 4.1
T 63 B6 0.12 870 1.32 45 0.55 0.70 1.8 1.3 2.0 0.40 4.6

T 71 A6 0.18 850 2.00 51 0.73 0.70 2.1 1.4 2.1 0.60 5.7
T 71 B6 0.25 870 2.74 53 0.68 1.00 2.7 2.2 2.1 0.90 6.3

T 80 A6 0.37 880 4.00 56 0.71 1.35 2.7 2.2 2.1 1.32 8.8
T 80 B6 0.55 900 5.83 65 0.70 1.74 3.0 2.0 2.1 1.78 10.5

T 90S A6 0.75 910 7.87 70 0.72 2.15 3.7 2.2 2.1 2.80 13.0
T 90l B6 1.10 900 11.67 73 0.70 3.10 3.1 1.9 2.0 3.50 16.5

T 100l A6 1.50 935 15.30 76 0.70 4.09 4.2 2.1 2.5 6.40 21.0
T 100l B6 1.80 935 18.40 76 0.70 4.90 4.4 2.3 2.5 7.90 30.2

T 112M A6 2.20 945 22.23 79 0.64 6.30 4.6 2.7 2.7 11.00 40.0

T 132S A6 3.00 960 29.84 84 0.67 7.70 5.4 2.5 2.4 20.00 45.0
T 132M B6 5.50 950 55.30 85 0.72 12.97 5.8 2.1 3.1 35.00 60.0

METODO DI DETERMINAZIONE DEL RENDIMENTO IEC 600034-2;1996

750 min-1 (8 poli)

T 63 B8 0.08 630 1.21 45 0.53 0.48 1.3 1.3 1.8 0.40 4.6

T 71 B8 0.12 670 1.71 49 0.51 0.69 2.4 2.5 2.9 0.90 6.3

T 80 A8 0.18 670 2.56 47 0.60 0.92 2.1 1.8 2.0 1.32 9.0
T 80 B8 0.25 680 3.50 50 0.56 1.28 2.3 1.9 2.1 1.78 9.5

T 90S A8 0.37 670 5.30 61 0.62 1.40 2.5 1.7 2.2 2.80 13.0
T 90l B8 0.55 670 7.84 62 0.58 2.20 2.5 1.6 2.1 3.50 15.3

T 100l A8 0.75 690 10.40 67 0.65 2.50 2.9 1.7 1.9 6.40 20.0
T 100l B8 1.10 690 15.20 68 0.60 3.90 2.9 1.8 2.0 7.90 22.3

T 112M B8 1.50 710 20.20 76 0.63 4.50 3.9 1.7 2.4 11.00 36.0

T 132S A8 2.20 710 29.60 73 0.64 6.80 4.5 1.6 2.0 20.00 45.0
T 132M B8 3.00 705 40.60 80 0.70 7.70 5.2 1.5 2.2 35.00 55.0

IE1

MOTORI TRIFASE STANDARD EFFICIENCy - IE1

LIVELLO DI RENDIMENTO IN ACCORDO A IEC 60034-30;2008.
METODO DI DETERMINAZIONE DEL RENDIMENTO IEC 60034-2-1;2007

Per motori 2,4,6 poli con PN < 0.75 kW, rendimento riferito alla IEC 60034-2;1996 (codice IE non applicabile)

TENSIONE dI 
ALIMENTAZIONE
400 v - 50 HZ

PROTEZIONE IP 55
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Tipo Potenza Velocità
nominale

Coppia
nominale

Rendimento fattore
di potenza

Corrente
nominale

Corrente
di

avviamento

Coppia
di

avviamento

Coppia
massima

Momento
di

inerzia

Peso

kW min-1

MN

(nm)
η

100%
cos ϕ IN

400V(A)
IA/IN MA/MN MA/MN


10-3 kgm2 kg

3000/1500 min-1 (2/4 poli) - Collegamento Dahlander ∆/YY

BP 63 A2/4 0.16/0.11 2700/1270 0.55/0.83 57/53 0.72/0.65 0.56/0.46 2.4/2.6 1.3/1.6 1.7/1.4 0.25 4.1
BP 63 B2/4 0.22/0.15 2710/1280 0.77/1.12 58/55 0.78/0.68 0.70/0.58 3.3/3.5 2.2/2.5 2.5/3.0 0.31 4.6

BP 71 A2/4 0.30/0.20 2750/1330 1.04/1.43 60/57 0.80/0.70 0.90/0.72 3.1/3.3 2.2/2.0 2.4/2.9 0.54 5.1
BP 71 B2/4 0.45/0.30 2780/1350 1.54/2.12 63/59 0.79/0.69 1.30/1.06 3.4/3.3 2.1/2.4 2.3/2.7 0.76 6.3

BP 80 A2/4 0.60/0.45 2800/1380 2.05/3.11 64/67 0.76/0.65 1.78/1.49 3.2/3.4 2.3/2.5 2.2/2.4 1.47 9.0
BP 80 B2/4 0.80/0.60 2820/1390 2.71/4.12 65/70 0.80/0.71 2.2271.74 3.4/3.6 2.5/2.6 2.6/2.8 1.90 9.9

BP 90S A2/4 1.40/1.00 2830/1400 4.73/6.82 68/70 0.81/0.72 3.66/2.86 3.5/3.6 2.4/2.3 2.7/2.9 2.75 11.8
BP 90l B2/4 1.80/1.25 2830/1390 6.07/8.58 71/73 0.80/0.73 4.57/3.38 3.5/3.4 2.3/2.2 2.7/2.8 3.72 15.5

BP 100l A2/4 2.50/1.80 2860/1410 8.35/12.19 73/74 0.83/0.74 5.95/4.74 4.3/4.2 2.4/2.2 2.6/2.5 4.93 18.7
BP 100l B2/4 3.30/2.60 2880/1400 10.94/17.73 75/77 0.82/0.71 7.74/6.86 4.5/4.4 2.1/2.3 2.7/2.6 5.97 21.0

BP 112M A2/4 4.40/3.30 2900/1410 14.48/22.35 75/79 0.84/0.74 10.08/8.14 5.6/5.5 2.2/2.3 2.8/2.5 10.56 36.0

BP 132S A2/4 5.50/4.50 2910/1400 18.05/30.69 77/81 0.82/0.72 12.57/11.14 6.3/6.5 2.4/2.5 2.6/2.4 19.40 45.0
BP 132M B2/4 7.50/6.00 2920/1405 24.53/40.78 78/80 0.85/0.73 16.32/14.83 6.5/7.0 2.2/2.5 2.8/2.6 28.60 55.0

1500/750 min-1 (4/8 poli) - Collegamento Dahlander ∆/YY

BP 63 A4/8 0.09/0.04 1280/620 0.67/0.62 54/40 0.76/0.60 0.32/0.24 2.1/2.0 1.3/1.6 1.7/1.4 0.31 4.6

BP 71 B4/8 0.15/0.09 1305/610 1.09/1.40 56/40 0.75/0.61 0.52/0.53 2.4/2.6 2.2/2.5 2.5/3.0 0.54 5.1
BP 80 A4/8 0.37/0.20 1320/630 2.67/3.03 59/42 0.76/0.63 1.20/1.09 2.6/2.7 2.2/2.0 2.4/2.9 1.47 9.0
BP 80 B4/8 0.55/0.30 1350/650 3.89/4.41 60/45 0.78/0.64 1.69/1.50 2.7/2.5 2.1/2.4 2.3/2.7 1.90 9.9

BP 90S A4/8 0.75/0.37 1380/670 5.19/5.27 65/53 0.79/0.66 2.10/1.53 3.0/3.2 2.3/2.5 2.2/2.4 2.75 11.8
BP 90l B4/8 0.90/0.50 1400/680 6.14/7.02 68/56 0.80/0.68 2.39/1.89 3.0/3.3 2.5/2.6 2.6/2.8 3.72 15.5

BP 100l A4/8 1.40/0.70 1405/685 9.52/9.76 73/60 0.79/0.65 3.50/2.59 3.5/3.6 2.4/2.3 2.7/2.9 6.40 18.7
BP 100l B4/8 1.60/0.90 1410/690 10.84/12.46 75/64 0.81/0.68 3.80/2.98 3.5/3.4 2.3/2.2 2.7/2.8 7.90 21.0

BP 112M A4/8 1.70/1.00 1420/700 11.43/13.64 77/67 0.79/0.66 4.03/3.26 3.9/3.6 2.4/2.2 2.6/2.5 11.00 36.0
BP 112M A4/8 2.20/1.30 1410/690 14.90/18.00 78/69 0.77/0.64 5.29/4.25 4.6/4.0 2.1/2.3 2.7/2.6 13.54 39.0

BP 132S A4/8 3.70/2.20 1430/690 24.70/30.45 77/66 0.78/0.68 8.89/7.08 5.0/4.2 2.2/2.3 2.8/2.5 20.10 45.0
BP 132M B4/8 4.70/2.80 1445/710 31.06/37.66 80/72 0.82/0.64 10.34/8.77 5.2/4.4 2.4/2.5 2.6/2.4 35.00 55.0

MOTORI TRIFASE A DOPPIA VELOCITà 

TENSIONE dI 
ALIMENTAZIONE
400 v - 50 HZ

PROTEZIONE IP 54
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Tipo Potenza Velocità
nominale

Coppia
nominale

Rendimento fattore
di potenza

Corrente
nominale

Corrente
di

avviamento

Coppia
di

avviamento

Coppia
massima

Momento
di

inerzia

Peso

kW min-1

MN

(nm)
η

100%
cos ϕ IN

400V(A)
IA/IN MA/MN MA/MN


10-3 kgm2 kg

1500/1000 min-1 (4/6 poli) - due avvolgimenti

BP 63 A4/6 0.18/0.04 1320/840 1.30/0.45 54/52 0.70/0.64 0.68/0.17 2.1/1.8 2.4/1.5 2.3/1.6 0.31 4.6

BP 71 B4/6 0.22/0.15 1360/860 1.54/1.66 63/55 0.73/0.65 0.69/0.61 2.3/1.9 2.3/1.6 2.2/1.5 0.76 5.1

BP 80 A4/6 0.37/0.26 1380/870 2.56/2.85 67/60 0.76/0.64 1.05/0.98 2.4/2.0 2.4/1.7 2.5/1.7 1.47 9.0
BP 80 B4/6 0.55/0.45 1380/880 3.80/4.88 69/63 0.77/0.66 1.50/1.56 3.2/2.8 2.5/1.7 2.6/1.8 1.90 9.9

BP 90S A4/6 0.75/0.50 1400/905 5.12/5.27 73/65 0.78/0.65 1.90/1.70 3.4/3.0 2.6/1.7 2.7/2.0 2.75 11.8
BP 90l B4/6 1.10/0.75 1410/910 7.45/7.87 75/67 0.80/0.66 2.65/2.44 3.7/3.2 2.5/1.6 2.8/2.2 3.72 15.5

BP 100l A4/6 1.50/0.90 1405/900 10.19/9.54 77/71 0.79/0.67 3.56/2.73 4.1/3.8 2.7/1.7 2.6/2.3 7.90 18.7

BP 112M A4/6 1.80/1.30 1420/910 12.10/13.64 80/74 0.81/0.68 4.00/3.73 4.4/4.0 2.9/1.8 2.8/2.5 11.00 36.0
BP 112M B4/6 2.60/1.80 1430/915 17.36/18.78 81/74 0.79/0.69 5.86/5.09 5.5/4.4 3.0/2.0 3.0/2.6 13.54 39.0

BP 132S A4/6 4.00/2.60 1425/920 26.80/26.98 80/75 0.80/0.68 9.02/7.36 5.7/4.8 3.2/2.2 3.1/2.7 20.00 45.0
BP 132M B4/6 5.50/3.70 1435/930 36.60/37.99 82/76 0.81/0.67 11.95/10.49 5.6/4.4 3.1/2.1 3.2/2.8 35.00 55.0

1000/750 min-1 (6/8 poli) - due avvolgimenti

BP 63 A6/8 0.07/0.037 840/600 0.79/0.59 52/46 0.64/0.55 0.30/0.21 2.1/1.8 2.0/1.5 1.4/1.3 0.31 4.6

BP 71 B6/8 0.18/0.09 845/620 2.03/1.38 54/48 0.65/0.56 0.74/0.48 2.3/1.9 2.1/1.6 1.6/1.5 0.76 5.1

BP 80 A6/8 0.25/0.18 860/640 2.77/2.68 58/53 0.66/0.55 0.94/0.89 2.7/2.5 2.2/1.6 1.7/1.8 1.90 9.0

BP 90S A6/8 0.37/0.25 870/660 4.06/3.62 63/56 0.67/0.56 1.26/1.15 3.2/2.8 2.3/1.7 2.2/.2.1 2.75 11.8
BP 90l B6/8 0.55/0.37 890/680 5.90/5.20 67/59 0.67/0.55 1.77/1.65 3.5/3.1 2.4/1.8 2.3/2.1 3.72 15.5

BP 100l B6/8 0.75/0.55 900/670 7.96/7.84 73/63 0.66/0.57 2.25/2.21 3.8/3.3 2.6/1.9 2.5/2.2 7.90 18.7

BP 112M B6/8 1.10/0.75 905/690 11.60/10.38 76/67 0.68/0.56 3.07/2.88 4.6/4.2 2.4/2.0 2.3/2.5 11.00 36.0

BP 132S A6/8 1.50/1.10 910/700 15.74/15.00 79/70 0.70/0.61 3.92/3.72 5.5/4.4 2.6/2.3 3.0/2.8 20.00 45.0
BP 132M B6/8 2.20/1.50 920/700 22.84/20.46 80/73 0.72/0.63 5.51/4.71 5.5/4.6 2.4/2.1 3.1/2.7 35.00 55.0

3000/750 min-1 (2/8 poli) - due avvolgimenti

BP 63 A2/8 0.18/0.06 2760/600 0.62/0.95 56/40 0.78/0.60 0.59/0.36 2.1/1.8 2.4/1.5 2.3/1.6 0.31 4.6

BP 71 B2/8 0.30/0.09 2770/620 1.03/1.39 59/43 0.80/0.63 0.92/0.48 2.3/1.9 2.3/1.6 2.2/1.5 0.76 5.1

BP 80 A2/8 0.55/0.12 2800/640 1.87/1.79 64/47 0.81/0.62 1.53/0.59 2.4/2.0 2.4/1.7 2.5/1.7 1.90 9.0

BP 90S A2/8 0.75/0.18 2810/675 2.55/2.54 69/54 0.83/0.63 1.89/0.76 3.2/2.8 2.5/1.7 2.6/1.8 2.75 11.8
BP 90l B2/8 1.10/0.30 2810/680 3.74/4.21 74/56 0.82/0.61 2.62/1.26 3.4/3.0 2.6/1.7 2.7/2.0 3.72 15.5

BP 100l A2/8 1.50/0.37 2815/690 5.08/5.12 78/63 0.84/0.64 3.30/1.33 3.7/3.2 2.5/1.6 2.8/2.2 4.93 18.7
BP 100l B2/8 1.80/0.45 2810/680 6.12/6.32 80/65 0.83/0.63 3.91/1.59 4.1/3.8 2.7/1.7 2.6/2.3 5.97 21.0

BP 112M A2/8 2.20/0.55 2820/700 7.45/7.50 83/70 0.82/0.64 4.66/1.77 4.4/4.0 2.9/1.8 2.8/2.5 10.56 36.0

BP 132S A2/8 3.00/0.75 2825/710 10.14/10.09 84/71 0.85/0.66 6.06/2.31 5.5/4.4 3.0/2.0 3.0/2.6 19.40 45.0
BP 132M B2/8 4.00/1.10 2830/715 13.50/14.69 84/73 0.84/0.67 8.18/3.25 5.7/4.8 3.2/2.2 3.1/2.7 28.60 55.0

MOTORI TRIFASE A DOPPIA VELOCITà 

TENSIONE dI 
ALIMENTAZIONE
400 v - 50 HZ

PROTEZIONE IP 54
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MOTORI TRIFASE ALTEZZA D’ASSE 56 - 132 IM B3
SERIE T - THE - BP

 IEC H A B C K 1) AB BB CA AD 2) HD 2) AC HC HA K1
 
 56 56 90 71 36 6 107 90 65 94 150 110 114 8 12

 63 63 100 80 40 7 126 105 72 98 161 124 126 10 12
 
 71 71 112 90 45 7 144 109 86 107 178 137 143 12 17

 80 80 125 100 50 9 155 130 85 122 202 156 162 13 18

 90S 90 140 100 56 9 184 130 98 129 219 176 182 14 18
 90l 90 140 125 56 9 184 154 98 129 219 176 182 14 18

 100l 100 160 140 63 12 200 176 105 140 240 195 200 14 20
 
 112M 112 190 140 70 12 220 176 118 160 272 219 225 15 21

 132S 132 216 140 89 12 260 178 143 177 309 258 261 16 21
 132M 132 216 178 89 12 260 216 143 177 309 258 261 16 21

Per i motori serie THE 71C2 e THE 80 D2, fare riferimento a pag. 71

 IEC l lB lC Al Af BA AA D/DA E/EA f/fA GD GA/GC DB3)
 
 56  188 168 212 62 70 22 22 9 20 3 3 10.2 M4

 63  211 191 238 66 70 26 26 11 23 4 4 12.5 M4

 71  247 217 281 76 70 22 30 14 30 5 5 16 M5

 80  275 235 315 85 84 31 32 19 40 6 6 21.5 M6

 90S  302 252 354 86 84 32 39 24 50 8 7 27 M8
 90l  326 276 378 86 84 32 39 24 50 8 7 27 M8

 100l  366 306 429 96 84 40 42 28 60 8 7 31 M10

 112M  385 325 448 97 84 38 42 28 60 8 7 31 M10
 
 132S  449 369 532 117 92 44 58 38 80 10 8 41.5 M12
 132M  487 407 570 117 92 44 58 38 80 10 8 41.5 M12

1)  Dimensione foro per vite
2)  Dimensione massima
3)  Foro su uscita asse conforme a DIN 332 parte 2
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MOTORI TRIFASE ALTEZZA D’ASSE 56 - 132 IM B5, IM B35
SERIE T - THE - BP

 IEC M n P T lA S H A B C K1) CA HD2) AC  
  

 
 56 100 80 120 2.5 5.5 7.0 56 90 71 36 6 65 150 110 

 63 115 95 140 3.0 10 9.5 63 100 80 40 7 72 161 124 

 71 130 110 160 3.5 10 9.5 71 112 90 45 7 86 178 137 

 80 165 130 200 3.5 12 11.5 80 125 100 50 9 85 202 156 

 90S 165 130 200 3.5 12 11.5 90 140 100 56 9 98 219 176 
 90l 165 130 200 3.5 12 11.5 90 140 125 56 9 98 219 176 

 100l 215 180 250 4.0 14 14.0 100 160 140 63 12 105 240 195 

 112M 215 180 250 4.0 14 14.0 112 190 140 70 12 118 272 219 

 132S 265 230 300 4.0 14 14.0 132 216 140 89 12 143 309 258 
 132M 265 230 300 4.0 14 14.0 132 216 178 89 12 143 309 258 

Per i motori serie THE 71C2 e THE 80 D2, fare riferimento a pag. 72

 IEC HA K1 l lB lC Al Af D/DA E/EA f/fA GD GA/GC DB3) 

 56 8 12 188 168 212 62 70 9 20 3 3 10.2 M4

 63 10 12 211 191 238 66 70 11 23 4 4 12.5 M4

 71 12 17 247 217 281 76 70 14 30 5 5 16 M5

 80 13 18 275 235 315 85 84 19 40 6 6 21.5 M6

 90S 14 18 302 252 354 86 84 24 50 8 8 27 M8
 90l 14 18 326 276 378 86 84 24 50 8 8 27 M8

 100l 14 20 366 306 429 96 84 28 60 8 8 31 M10

 112M 15 21 385 325 448 97 84 28 60 8 8 31 M10

 132S 16 21 449 369 532 117 92 38 80 8 10 41.5 M12
 132M 16 21 487 407 570 117 92 38 80 8 10 41.5 M12

1)  Dimensione foro per vite  2)  Dimensione massima 3)  Foro su uscita asse conforme a DIN 332 parte 2
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MOTORI TRIFASE ALTEZZA D’ASSE 56-132  IM B14, IM B34
SERIE T - THE - BP

 IEC M n P T  S H A B C K1) CA HD2) AC 
 

 56 65 50 80 2.5 M5 56 90 71 36 6 65 150 110 
 
 63 75 60 90 2.5 M5 63 100 80 40 7 72 161 124 
 
 71 85 70 105 2.5 M6 71 112 90 45 7 86 178 137 
 
 80 100 80 120 3.0 M6 80 125 100 50 9 85 202 156 

 90S 115 95 140 3.0 M8 90 140 100 56 9 98 219 176 
 90l 115 95 140 3.0 M8 90 140 125 56 9 98 219 176 

 100l 130 110 160 3.5 M8 100 160 140 63 12 105 240 195 
 
 112M 130 110 160 3.5 M8 112 190 140 70 12 118 272 219 
 
 132S 165 130 200 4.0 M10 132 216 140 89 12 143 309 258 
 132M 165 130 200 4.0 M10 132 216 178 89 12 143 309 258 

IEC HA K1 l lB lC Al Af D/DA E/EA f/fA GD GA/GC DB3) 

56 8 12 188 168 212 62 70 9 20 3 3 10.2 M4

63 10 12 211 191 238 66 70 11 23 4 4 12.5 M4

71 12 17 247 217 281 76 70 14 30 5 5 16 M5

80 13 18 275 235 315 85 84 19 40 6 6 21.5 M6

90S 14 18 302 252 354 86 84 24 50 8 8 27 M8
90l 14 18 326 276 378 86 84 24 50 8 8 27 M8

100l 14 20 366 306 429 96 84 28 60 8 8 31 M10

112M 15 21 385 325 448 97 84 28 60 8 8 31 M10

132S 16 21 449 369 532 117 92 38 80 8 10 41.5 M12
132M 16 21 487 407 570 117 92 38 80 8 10 41.5 M12

1)  Dimensione foro per vite  2)  Dimensione massima 3)  Foro su uscita asse conforme a DIN 332 parte 2
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MOTORI SERVOVENTILATI

 Altezza Ventola W V A MC/h dB/A Hz
 d’asse  

 
 TSV 90 S/l A2D 170 50 230/400 0.2/0.12 500 59 50/60

 TSV 100 l A2D 170 50 230/400 0.2/0.12 500 59 50/60

 TSV 112 M A2D 200 60 230/400 0.26/0.15 600 67 50/60

 TSV 132 S/M A2D 200 60 230/400 0.26/0.15 600 67 50/60

 Altezza l lB
 d’asse  
 
 90 S 392 342
 90 l 416 366
 
 100 l 452 392
 
 112 M 476 416

 132 S 539 459
 132 M 577 497

Nota
Le quote non indicate coincidono con quelle della omologa versione standard (T)
* Per le dimensioni dei motori servoventilati vedi pagina 39

L

LB

HD

SERIE SOVRAVENTILATO

DATI ElETTRICI

DIMEnSIOnI
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MOTORI MONOFASE
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COPRIMORSETTIERA

Nella versione standard, la coprimorsettiera è di norma situata a destra del motore. 
Tuttavia è possibile collocarla sulla parte superiore o a sinistra del motore.

 Tutti i motori hanno piedini removibili per un agevole cambio della forma costruttiva.

Per quanto concerne i motori con forme costruttive IM B6, IM B7, IM B8, IM V5, IM V6, 
la posizione della coprimorsettiera fa riferimento alla forma costruttiva IM B3.

La posizione dei fori per ingresso cavi può essere regolata in modo da corrispondere alla 
struttura di connessione già esistente, effettuando una rotazione di 90°in 90°. Qualora 
fosse necessario utilizzare accessori particolari, (sensori, scaldiglie anticondensa, ecc.) si 
prega di farne richiesta.

Per quanto concerne i motori in versione standard, i pressacavi non rientrano nella 
fornitura.

Per le coprimorsettiere in plastica è possibile utilizzare esclusivamente pressacavi
 in plastica  (protezione antiurto) .

In caso di cavi d’alimentazione schermati, è necessario usare una coprimorsettiera in 
metallo.

Direzione delle entrate dei cavi

 Altezza Grado di   Sezione Morsetto Diametro
 d’asse protezione foro per entrata cavi massima di massimo 

    del cavo collegamento cavo entrata
   Pg 1)  Metrico 2)  mm 2  mm 

 56 - 71 IP 54 2 x Pg 11   1 x M20 2.5 M4 12
 80 - 100 IP 54 1 x Pg 13.5/1 x Pg 16 1 x M25 2.5 M4 16

1) Filettatura Pg secondo DIN 40 430 (standard)
2) Filettatura passo 1.5
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SCHEMI DI COLLEGAMENTO

SERIE M

SExx - Dispositivo elettronico per il collegamento
di un condensatore d’avviamento

I motori monofase sono progettati per una sola tensione nominale. Gli avvolgimenti 
(marcia e avviamento) devono essere collegati al condensatore fornito con il motore.

La direzione della rotazione può essere cambiata invertendo le testate dell’avvolgimento. 

AVVIAMENTO

CONDENSATORE PERMANENTE

MARCIA

LI

N
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PARTI DI RICAMBIO
SERIE M

27

26

25

24

23

22

21

20

19

17 

16

33 32 31

29

30

29
1

2

3

456

11 12

15

14

7

1018

9
8

13

28

 1 Copriasse 
 2 V-ring anteriore
 3 Vite fissaggio coperchio
 4 Coperchio anteriore
 5 Statore avvolto
 6 Cassa
 7 Guarnizione base coprimorsettiera
 8 Vite fissaggio coprimorsettiera
 9 Coprimorsettiera
 10 Pressacavo
 11 Condensatore
 12 Fascetta stringi condensatore
 13 Base appoggio condensatore
 14 Vite fissaggio morsettiera
 15 Morsettiera
 16 Cuscinetto anteriore
 17 Asse

 18 Linguetta
 19 Rotore con asse 
 20 Cuscinetto posteriore
 21 Molla di precarico posteriore
 22 Anello di rasamento posteriore 
 23 Coperchio posteriore
 24 Vite fissaggio coperchio posteriore
 25 Ventola
 26 Fascetta stringi-ventola
 27 Copriventola
 28 Vite fissaggio copriventola
 29 Piede
 30 Vite fissaggio piede
 31 Flangia B5
 32 Anello di tenuta
 33 Flangia B14

DESCRIzIOnE PARTI

Nelle richieste e negli ordini, si prega di indicare sempre quanto segue:

denominazione della parte di ricambio, tipo di motore, forma costruttiva, codice motore, numero di serie del motore se disponibile.

In caso di mancanza di uno di questi dati, non sarà possibile gestire le richieste ed evadere gli ordini.
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Tipo Potenza Velocità
nominale

Coppia
nominale

Rendimento fattore
di potenza

Corrente
nominale

Corrente
di

avviamento

Coppia
di

avviamento

Coppia
massima

Condensatore
permanente

Momento
di

inerzia

Peso

kW min-1

MN

(nm)
η

100%
cos ϕ IN

230V(A)
IA/IN MA/MN MK/MN C

(μf)


10-3 kgm2 kg

3000 min-1 (2 poli)

M 56 B2 0.12 2600 1.14 47.0 0.90 1.23 1.3 1.3 1.8 6.3 0.09 3.0

M 63 A2 0.18 2710 0.63 55.5 0.97 1.47 2.7 1.2 1.4 8.0 0.13 4.1
M 63 B2 0.25 2730 0.88 64.6 0.91 1.85 3.0 1.0 1.3 10.0 0.19 4.6

M 71 A2 0.37 2720 1.40 64.4 0.98 2.56 2.9 0.8 1.6 16.0 0.36 5.7
M 71 B2 0.55 2740 1.92 65.8 0.97 3.75 2.7 0.7 1.7 20.0 0.46 7.0

M 80 A2 0.75 2790 2.56 70.6 0.90 5.10 3.3 0.7 2.0 20.0 0.77 9.0
M 80 B2 1.10 2800 3.78 72.6 0.89 7.35 3.5 0.8 2.0 30.0 0.91 9.9

M 90S A2 1.50 2860 5.13 74.0 0.92 9.60 3.5 0.9 2.1 45.0 1.15 13.0
M 90l B2 1.85 2880 6.13 75.0 0.91 11.78 3.8 0.8 2.4 50.0 1.80 15.3

M 100l B2 2.20 2910 7.32 77.2 0.93 13.43 5.9 0.6 2.1 50.0 3.25 21.0

1500 min-1 (4 poli)

M 56 B4 0.09 1100 0.76 45.0 0.91 0.95 1.5 0.7 1.2 8.0 0.14 3.5

M 63 A4 0.12 1370 0.84 46.0 0.85 1.32 2.0 1.3 1.4 8.0 0.25 4.1
M 63 B4 0.18 1290 1.33 47.4 0.85 2.00 1.8 0.8 1.2 8.0 0.31 4.1

M 71 A4 0.25 1340 1.78 53.4 0.90 2.26 2.2 0.7 1.5 12.5 0.54 5.5
M 71 B4 0.37 1370 2.57 60.4 0.87 3.00 2.7 0.8 1.6 16.0 0.76 6.3

M 80 A4 0.55 1370 3.82 65.9 0.97 3.70 3.1 0.8 1.4 20.0 1.47 9.0
M 80 B4 0.75 1390 5.14 67.4 0.89 5.40 3.2 0.7 1.7 25.0 1.90 10.3

M 90S A4 1.10 1353 7.59 67.2 0.95 7.23 3.0 0.7 1.6 35.0 2.75 13.0
M 90l B4 1.50 1380 10.44 68.0 0.95 10.10 2.7 0.9 1.7 40.0 3.20 15.5

M 100l A4 1.80 1380 12.60 71.2 0.95 11.74 3.2 0.7 1.8 50.0 4.93 23.0
M 100l B4 2.20 1410 15.24 72.6 0.88 15.16 3.2 0.6 2.1 60.0 5.97 24.0

1000 min-1 (6 poli)

M 71 B6 0.18 840 2.04 48 0.87 1.87 2.7 0.8 1.6 12.5 0.90 6.3

M 80 A6 0.30 850 3.37 54 0.97 2.49 3.1 0.8 1.4 10.0 1.32 8.8
M 80 B6 0.37 870 4.06 56 0.89 3.23 3.2 0.7 1.7 16.0 1.78 10.5

M 90S A6 0.55 890 5.90 65 0.95 3.87 3.0 0.7 1.6 25.0 2.80 13.0
M 90l B6 0.75 890 8.05 67 0.95 5.12 2.7 0.9 1.7 25.0 3.50 16.5

M 100l A6 1.10 900 11.67 71 0.95 7.09 3.2 0.7 1.8 45.0 6.40 21.0
M 100l B6 1.50 910 15.74 73 0.88 10.15 3.2 0.6 2.1 50.0 7.90 30.2

MOTORI MONOFASE

TENSIONE dI 
ALIMENTAZIONE
230 v - 50 HZ

PROTEZIONE IP 54
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Tipo Potenza Velocità
nominale

Coppia
nominale

Rendimento fattore
di potenza

Corrente
nominale

Corrente
di

avviamento

Coppia
di

avviamento

Coppia
massima

Cond.
permanente

Cond.
di

avviamente

Momento
di

inerzia

Peso

kW min-1

MN

(nm)
η

100%
cos ϕ IN

230V(A)
IA/IN MA/MN MK/MN C

(μf)
C

(μf - 0+20%)


10-3 kgm2 kg

3000 min-1 (2 poli)

MD 63 A2 0.18 2800 0.62 57.6 0.96 1.41 2.9 2.8 3.1 12.5 35 0.13 4.1
MD 63 B2 0.25 2810 0.85 69.4 0.98 1.60 4.2 2.3 2.5 16 35 0.19 4.6

MD 71 A2 0.37 2840 1.27 53.0 0.88 3.40 4.1 2.4 2.5 25 43 0.4 5.7
MD 71 B2 0.55 2830 1.85 69.3 0.98 3.60 4.1 2.2 2.6 25 88 0.5 7.0

MD 80 A2 0.75 2840 2.49 74.8 0.97 4.60 4.3 2.6 2.6 30 125 0.8 9.0
MD 80 B2 1.10 2830 3.78 77.4 0.96 6.50 4.5 2.2 2.7 35 156 0.9 9.9

MD 90S A2 1.50 2880 4.95 73.1 0.98 8.30 4.7 2.5 2.6 50 250 1.2 13.0
MD 90l B2 1.80 2920 6.10 74.6 0.84 13.00 5.0 2.4 2.8 60 315 1.8 15.3

MD 100l B2 2.20 2930 7.18 70.5 0.94 14.40 7.0 2.9 2.9 100 500 3.3 21.0

1500 min-1 (4 poli)

MD 63 A4 0.12 1365 0.93 56.0 0.87 1.35 3.1 3.0 3.1 10 30 0.25 4.1
MD 63 B4 0.18 1380 1.30 49.6 0.86 1.95 2.5 2.3 2.5 10 30 0.31 4.1

MD 71 A4 0.25 1420 1.67 57.8 0.97 2.00 3.3 2.5 2.5 12.5 40 5.5 5.5
MD 71 B4 0.37 1400 2.49 66.6 0.97 2.50 3.8 2.8 2.6 20 88 0.8 6.3

MD 80 A4 0.55 1390 3.75 68.5 0.97 3.60 3.8 2.2 2.6 25 100 1.5 9.0
MD 80 B4 0.75 1400 4.96 68.3 0.92 5.20 4.0 2.5 2.7 25 156 1.9 10.3

MD 90S A4 1.10 1430 7.32 68.3 0.88 7.90 4.3 3.0 2.6 40 200 2.8 13.0
MD 90l B4 1.50 1400 10.40 65.4 0.85 11.50 4.1 2.5 2.8 35 250 3.2 15.5

MD 100l A4 1.80 1410 12.20 68.0 0.85 13.54 4.2 2.4 2.8 45 315 4.9 23.0
MD 100l B4 2.20 1440 14.80 74.1 0.86 15.30 3.9 2.8 2.9 50 400 6.0 24.0

MOTORI MONOFASE CON CONDENSATORE D’AVVIAMENTO

TENSIONE dI 
ALIMENTAZIONE
230 v - 50 HZ

PROTEZIONE IP 54
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 IEC H A B C K 1) AB BB CA AD 2) HD 2) AC HC HA K1
 
 56 56 90 71 36 6 107 90 65 94 150 110 114 8 12

 63 63 100 80 40 7 126 105 72 98 161 124 126 10 12

 71 71 112 90 45 7 144 109 86 107 178 137 143 12 17

 80 80 125 100 50 9 155 130 85 122 202 156 162 13 18

 90S 90 140 100 56 9 184 130 98 129 219 176 182 14 18
 90l 90 140 125 56 9 184 154 98 129 219 176 182 14 18

 100l 100 160 140 63 12 200 176 105 140 240 195 200 14 20

 IEC l lB lC Al Af BA AA D/DA E/EA f/fA GD GA/GC DB3)
 
 56  188 168 212 62 70 22 22 9 20 3 3 10.2 M4

 63  211 191 238 66 70 26 26 11 23 4 4 12.5 M4

 71  247 217 281 76 70 22 30 14 30 5 5 16 M5

 80  275 235 315 85 84 31 32 19 40 6 6 21.5 M6

 90S  302 252 354 86 84 32 39 24 50 8 7 27 M8
 90l  326 276 378 86 84 32 39 24 50 8 7 27 M8

 100l  366 306 429 96 84 40 42 28 60 8 7 31 M10

1)  Dimensione foro per vite
2)  Dimensione massima
3)  Foro su uscita asse conforme a DIN 332 parte 2
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A
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BC CA

E

LB

MOTORI MONOFASE ALTEZZA D’ASSE 56-100  IM B3
SERIE M
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MOTORI MONOFASE ALTEZZA D’ASSE 56-100  IM B5, IM B35
SERIE M

 IEC M n P T lA S H A B C K1) CA HD2) AC  
  

 
 56 100 80 120 2.5 5.5 7.0 56 90 71 36 6 65 150 110

 63 115 95 140 3.0 10 9.5 63 100 80 40 7 72 161 124

 71 130 110 160 3.5 10 9.5 71 112 90 45 7 86 178 137

 80 165 130 200 3.5 12 11.5 80 125 100 50 9 85 202 156
 
 90S 165 130 200 3.5 12 11.5 90 140 100 56 9 98 219 176
 90l 165 130 200 3.5 12 11.5 90 140 125 56 9 98 219 176

 100l 215 180 250 4.0 14 14.0 100 160 140 63 12 105 240 195

 IEC HA K1 l lB lC Al Af D/DA E/EA f/fA GD GA/GC DB3) 

 56  8 12 188 168 212 62 70 9 20 3 3 10.2 M4

 63  10 12 211 191 238 66 70 11 23 4 4 12.5 M4

 71  12 17 247 217 281 76 70 14 30 5 5 16 M5

 80  13 18 275 235 315 85 84 19 40 6 6 21.5 M6

90S  14 18 302 252 354 86 84 24 50 8 8 27 M8
90l  14 18 326 276 378 86 84 24 50 8 8 27 M8

100l  14 20 366 306 429 96 84 28 60 8 8 31 M10

1)  Dimensione foro per vite  2)  Dimensione massima 3)  Foro su uscita asse conforme a DIN 332 parte 2

M
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F
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MOTORI MONOFASE ALTEZZA D’ASSE 56-100  IM B14, IM B34
SERIE M

 IEC M n P T  S H A B C K1) CA HD2) AC 
 

 56 65 50 80 2.5 M5 56 90 71 36 6 65 150 110

 63 75 60 90 2.5 M5 63 100 80 40 7 72 161 124
 
 71 85 70 105 2.5 M6 71 112 90 45 7 86 178 137

 80 100 80 120 3.0 M6 80 125 100 50 9 85 202 156

 90S 115 95 140 3.0 M8 90 140 100 56 9 98 219 176
 90l 115 95 140 3.0 M8 90 140 125 56 9 98 219 176

IEC HA K1 l lB lC Al Af D/DA E/EA f/fA GD GA/GC DB3) 

56  8 12 188 168 212 62 70 9 20 3 3 10.2 M4

63  10 12 211 191 238 66 70 11 23 4 4 12.5 M4

71  12 17 247 217 281 76 70 14 30 5 5 16 M5

80  13 18 275 235 315 85 84 19 40 6 6 21.5 M6

90S  14 18 302 252 354 86 84 24 50 8 8 27 M8
90l  14 18 326 276 378 86 84 24 50 8 8 27 M8

100l  14 20 366 306 429 96 84 28 60 8 8 31 M10

1)  Dimensione foro per vite  2)  Dimensione massima 3)  Foro su uscita asse conforme a DIN 332 parte 2
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MOTORI MONOFASE ALTEZZA D’ASSE 63-100  IM B3
SERIE MD

 IEC H A B C K1) AB BB CA AD 2) AC HA K1 l
  

 
 63 63 100 80 40 7 126 105 98 98 124 10 12 241
 
 71 71 112 90 45 7 144 109 103 107 137 12 17 268
 
 80 80 125 100 50 9 155 130 115 122 156 13 18 305
 
 90S 90 140 100 56 9 184 130 136 129 176 14 18 342
 90l 90 140 125 56 9 184 154 135 129 176 14 18 366
 
 100 100 160 140 63 12 200 176 140 140 195 14 20 403

 IEC lB lC V Al Af D/DA E/EA f/fA GD GA/GC DB 1) z

 63 218 266 2 66 70 11 23 4 4 12.5 M4 184

 71 238 300 2 76 70 14 30 5 5 16 M5 199

 80 265 347 2 85 84 19 40 6 6 21.5 M6 219

 90S 292 394 2 86 84 24 50 8 8 27 M8 230
 90l 316 418 2 86 84 24 50 8 8 27 M8 230

 100 343 466 3 96 84 28 60 8 8 31 M10 245

1)  Foro su uscita asse conforme a DIN 332 parte 2
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MOTORI MONOFASE ALTEZZA D’ASSE 63-100  IM B5
SERIE MD

 IEC M n P T lA S AD AC l lB lC
  

 
 63 115 95 140 3.0 10 9.5 98 124 241 218 266

 71 130 110 160 3.5 10 9.5 107 137 268 238 300

 80 165 130 200 3.5 12 11.5 122 156 305 265 347

 90S 165 130 200 3.5 12 11.5 129 176 342 292 394
 90l 165 130 200 3.5 12 11.5 129 176 366 316 418

 100 215 180 250 4.0 14 14.0 140 195 403 343 466

 IEC V Al Af D/DA E/EA f/fA GD GA/GC DB 1) z

 63 2 66 70 11 23 4 4 12.5 M4 184

 71 2 76 70 14 30 5 5 16 M5 199

 80 2 85 84 19 40 6 6 21.5 M6 219

 90S 2 86 84 24 50 8 8 27 M8 230
 90l 2 86 84 24 50 8 8 27 M8 230

 100 3 96 84 28 60 8 8 31 M10 245

1)  Foro su uscita asse conforme a DIN 332 parte 2
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MOTORI MONOFASE ALTEZZA D’ASSE 63-100  IM B14
SERIE MD

GA

GD

F
D

B

DNP

E LB

T

AL

AF

L

LC

EA

D
A

A
C M

S

Z

V

A
D

 IEC M n P T S AD AC l lB lC
  

 
 63 75 60 90 2.5 M5 98 124 241 218 266

 71 85 70 105 2.5 M6 107 137 268 238 300

 80 100 80 120 3.0 M6 122 156 305 265 347

 90S 115 95 140 3.0 M8 129 176 342 292 394
 90l 115 95 140 3.0 M8 129 176 366 316 418

 100 130 110 160 3.5 M8 140 195 403 343 466

 IEC V Al Af D/DA E/EA f/fA GD GA/GC DB 1) z

 3 2 66 70 11 23 4 4 12.5 M4 184

 71 2 76 70 14 30 5 5 16 M5 199

 80 2 85 84 19 40 6 6 21.5 M6 219

 90S 2 86 84 24 50 8 8 27 M8 230
 90l 2 86 84 24 50 8 8 27 M8 230

 100 3 96 84 28 60 8 8 31 M10 245

1)  Foro su uscita asse conforme a DIN 332 parte 2
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MOTORI SERVOVENTILATI

L

LB

HD

SERIE SOVRAVENTILATO

 Altezza Ventola W V A MC/h dB/A Hz
 d’asse  

 
 71 A2S 107 20 230* 0.12 160 42 50/60

 80 A2S 130 40 230* 0.18 360 49 50/60

 90 S/L A2E 170 50 230* 0.22 500 59 50/60

 100 l A2E 170 50 230* 0.22 500 59 50/60

 Altezza l lB
 d’asse  
 
 71 305 275

 80 350 310

 90 S 392 342
 90 l 416 366

 100 l 452 392

Nota
Le quote non indicate coincidono con quelle della omologa versione standard (T)
* Per le dimensioni dei motori servoventilati vedi pagina 47

DATI ElETTRICI

DIMEnSIOnI
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MOTORI AUTOFRENANTI
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GAMMA DI PRODOTTI

 Serie Alimentazione, Altezza Range Range Elettro-
  velocità e poli d’asse di potenza  coppia magnete
 
 fA Trifase 56-112 0.09-4.0 7.5-60 CA
  1 velocità    
  2, 4, 6, 8, poli    

 fAHE Trifase 80-112 0.75-5.5 7.5-60 CA
  High efficiency  
  1 velocità    
  2, 4, poli    
 
 fBA Trifase 63-112 0.37-4.4 7.5-60 CA
  2 velocità    
  2/4, 4/8, 4/6, 
  6/8, 2/8 poli    

 fC Trifase 56-112 0.09-4.0 7.5-60 CC
  1 velocità    
  2, 4, 6, 8 poli    

 fCHE Trifase 80-112 0.75-5.5 7.5-60 CC
  High efficiency  
  1 velocità    
  2, 4, poli    

 fBC Trifase 63-112 0.37-4.4 7.5-60 CC
  2 velocità    
  2/4, 4/8, 4/6, 
  6/8, 2/8 poli
 
 fMC Monofase 56-100 0.09-2.2 7.5-45 CC 
  1 velocità    
  4 poli

 fS Trifase 63-112 0.12-4.0 2.5-12.5 CC  
  1 velocità    
  2,4 poli    
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DESCRIZIONE TECNICA

L’elettrofreno è molto spesso l’organo maggiormente sollecitato dal punto di vista 
elettrico e meccanico, dato che riflette le dinamiche di tutti i transitori relativi 
all’avviamento ed all’arresto dell’organo meccanico comandato.
Per questo i gruppi freno ICME sono oggetto di rigorosi controlli produttivi.
Inoltre, gli ingombri dimensionali dei motori autofrenanti ICME non differiscono da serie 
a serie. Questa caratteristica costruttiva permette di poter montare sul motore lo stesso 
tipo di freno per alimentazione o in corrente continua (c.c.) oppure corrente alternata 
(c.a.), garantendo comunque gli stessi standard di prestazione.
A seconda del tipo di utilizzo, i motori autofrenanti ICME si possono dividere in due 
gruppi:

SERIE FA-FC-FBA-FBC
Queste serie sono consigliate per servizi ad alta coppia di frenatura e per l’applicazione 
in servizi intensivi come il sollevamento, la traslazione e le trasmissioni in generale .
I motori delle serie FA ed FBA sono disponibili in esecuzione standard con elettromagnete 
del freno in corrente alternata trifase.
Le serie FC, FBC, FMC sono invece fornite con elettromagnete in corrente continua. 
L’alimentazione del freno in c.c. rappresenta una scelta ideale per le applicazioni nelle 
quali si richiede soprattutto silenziosità d’intervento. 
Quest’opzione, combinata con le caratteristiche peculiari di ogni serie di motori 
autofrenanti ICME, permette di ottenere una notevole personalizzazione nell’uso.

SERIE FS
Questi sono motori a coppia di frenatura ridotta, destinati a macchine che necessitano 
di arresti controllati, ma non di precisione (Direttiva Macchine 2006/42/CE e Direttiva 
a Bassa Tensione 2006/95/CE). Sono indicati per traslazioni di gru di piccola e media 
portata e con freno speciale, in automatismi a basso momento di inerzia.

PROTEzIOnI DEl fREnO

La protezione meccanica standard è IP 54 per tutte le serie.
Protezioni di livello superiore vengono fornite a richiesta.

ClASSE TERMICA 

Salvo le esecuzioni speciali, tutti i motori sono isolati in classe F. Le tensioni di 
alimentazione corrispondono a quelle relative all’Eurotensione (230/400 V e 400/692 V, 
50 Hz). A richiesta vengono fabbricati motori per tensioni, applicazioni e servizi speciali.
Gli avvolgimenti degli elettromagneti dei freno vengono adeguati al voltaggio dei motori. 
Gli autofrenanti con elettromagneti in corrente continua vengono forniti con elettrofreno 
collegato alla morsettiera del motore.
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COPRIMORSETTIERA

Nella versione standard, la coprimorsettiera è di norma situata a destra del motore. 
Tuttavia è possibile collocarla sulla parte superiore o a sinistra del motore.

 Tutti i motori hanno piedini removibili per un agevole cambio della forma costruttiva.

Per quanto concerne i motori con forme costruttive IM B6, IM B7, IM B8, IM V5, IM V6, 
la posizione della coprimorsettiera fa riferimento alla forma costruttiva IM B3.

La posizione dei fori per ingresso cavi può essere regolata in modo da corrispondere alla 
struttura di connessione già esistente, effettuando una rotazione di 90°in 90°. Qualora 
fosse necessario utilizzare accessori particolari, (sensori, scaldiglie anticondensa, ecc.) si 
prega di farne richiesta.

Per quanto concerne i motori in versione standard, i pressacavi non rientrano nella 
fornitura.

 Per le coprimorsettiere in plastica è possibile utilizzare esclusivamente pressacavi
 in plastica  (protezione antiurto) .

In caso di cavi d’alimentazione schermati, è necessario usare una coprimorsettiera in 
metallo.

Direzione delle entrate dei cavi

 Altezza Grado di   Sezione Morsetto Diametro
 d’asse protezione foro per entrata cavi massima di massimo 

    del cavo collegamento cavo entrata
    Metrico 2)    Pg 1)  mm 2   mm 

 56 - 71 IP 54 1 x M16/1 x M20   1 x Pg 11/1 x Pg 13.5 2.5 M4 12
 80 - 100 IP 54 1 x M25/1 x M20  1 x Pg 13.5/1 x Pg 16 2.5 M4 16
 112 IP 54 1 x M25/1 x M20  1 x Pg 13.5/1 x Pg 16 4 M5 16 

 
1) Filettatura passo 1.5
2) Filettatura Pg secondo DIN 40 430 (standard)
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9

10
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6 5 4 3
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19
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26
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28
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40

38
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33
32

30

 1 Copriasse
 2  Anello V-ring lato motore
 3  Vite fissaggio coperchio anteriore
 4  Coperchio anteriore
 5  Statore avvolto
 6  Cassa
 7  Guarnizione base coprimorsetteria
 8  Vite fissaggio coperchio coprimorsettiera
 9  Coperchio coprimorsettiera
 10  Guarnizione coperchio coprimorsettiera
 11  Radrizzatore
 12  Morsettiera freno
 13  Vite fissaggio morsettiera
 14  Morsettiera motore
 15  Base coprimorsettiera
 16  Anello di rasamento anteriore
 17  Anello elastico anteriore
 18  Cuscinetto anteriore
 19  Asse
 20  Linguetta
 21  Rotore con asse
 22  Linguetta per freno
 23 Anello Seeger coperchio

 24  Cuscinetto posteriore
 25  Anello Seeger asse
 26  Coperchio posteriore
 27  Vite fissaggio coperchio posteriore
 28  Controdisco d’attrito
 29  Disco freno
 30  Mozzo
 31  Boccola
 32  Anello Seeger per asse
 33  Contromagnete
 34  Molla
 35  Elettromagnete
 36  Vite freno
 37  Ventola
 38  Fascetta stringi-ventola
 39  Copriventola
 40  Vite fissaggio copriventola
 41  Piedini
 42  Bullone fissaggio piedini
 43  Flangia B5
 44  Anello di tenuta
 45  Flangia B14

DESCRIzIOnE PARTI

Nelle richieste e negli ordini, si prega di indicare sempre quanto segue:

denominazione della parte di ricambio, tipo di motore, forma costruttiva, codice motore, numero di serie del motore se disponibile. 

In caso di mancanza di uno di questi dati, non sarà possibile gestire le richieste ed evadere gli ordini.

PARTI DI RICAMBIO
SERIE FA, FC, FBA, FBC
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 1 Copriasse
 2  Anello V-ring lato motore
 3  Vite fissaggio coperchio anteriore
 4  Coperchio anteriore
 5  Statore avvolto
 6  Cassa
 7  Guarnizione base coprimorsetteria
 8  Vite fissaggio coperchio coprimorsettiera
 9  Coperchio coprimorsettiera
 10  Guarnizione coperchio coprimorsettiera
 11  Radrizzatore
 12  Morsettiera freno
 13  Vite fissaggio morsettiera
 14  Morsettiera motore
 15  Base coprimorsettiera
 16  Anello di rasamento anteriore
 17  Anello elastico anteriore
 18  Cuscinetto anteriore
 19  Asse
 20  Linguetta
 21  Rotore con asse

 22  Linguetta per freno
 23 Anello Seeger coperchio
 24  Cuscinetto posteriore
 25  Anello Seeger asse
 26  Coperchio posteriore
 27  Vite fissaggio coperchio posteriore
 28  Molla
 29  Elettromagnete
 30  Molla
 31  Elettromagnete
 32  Vite freno
 33  Ventola
 34  Fascetta stringi-ventola
 35  Dado autobloccante
 36  Copriventola
 37  Vite fissaggio copriventola
 38  Piedini
 39  Bullone fissaggio piedini
 40  Flangia B5
 41  Anello di tenuta
 42  Flangia B14 

DESCRIzIOnE PARTI

Nelle richieste e negli ordini, si prega di indicare sempre quanto segue:

denominazione della parte di ricambio, tipo di motore, forma costruttiva, codice motore, numero di serie del motore se disponibile. 

In caso di mancanza di uno di questi dati, non sarà possibile gestire le richieste ed evadere gli ordini.

PARTI DI RICAMBIO
SERIE FS
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 1 Copriasse
 2  Anello V-ring lato motore
 3  Vite fissaggio coperchio anteriore
 4  Coperchio anteriore
 5  Statore avvolto
 6  Cassa
 7  Guarnizione base coprimorsetteria
 8  Vite fissaggio coperchio coprimorsettiera
 9  Consensatore 
 10  Fascetta stringi condensatore
 11  Base appoggio condensatore
 12  Coperchio coprimorsettiera
 13  Guarnizione coperchio coprimorsettiera
 14  Radrizzatore
 15  Morsettiera freno
 16  Vite fissaggio morsettiera
 17  Morsettiera motore
 18  Base coprimorsettiera
 19  Anello di rasamento anteriore
 20  Anello elastico anteriore
 21  Cuscinetto anteriore
 22  Asse
 23  Linguetta
 24  Rotore con asse

 25  Linguetta per freno
 26 Anello Seeger coperchio
 27  Cuscinetto posteriore
 28  Anello Seeger asse
 29  Coperchio posteriore
 30  Vite fissaggio coperchio posteriore
 31  Controdisco di attrito
 32  Disco freno 
 33  Mozzo
 34  Boccola
 35  Anello Seeger asse
 36  Elettromagnete
 37  Molla
 38  Elettromagnete
 39  Vite freno
 40  Ventola
 41  Fascetta stringi-ventola
 42  Copriventola
 43  Vite fissaggio copriventola
 44  Piedini
 45  Vite fissaggio piedini
 46  Flangia B5
 47  Anello di tenuta
 48  Flangia B14 

DESCRIzIOnE PARTI

PARTI DI RICAMBIO
SERIE FMC

Nelle richieste e negli ordini, si prega di indicare sempre quanto segue:

denominazione della parte di ricambio, tipo di motore, forma costruttiva, codice motore, numero di serie del motore se disponibile. 

In caso di mancanza di uno di questi dati, non sarà possibile gestire le richieste ed evadere gli ordini.
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Tipo Potenza Velocità
nominale

Coppia
nominale

Rendimento fattore
di potenza

Corrente
nominale

Corrente
di

avviamento

Coppia
di

avviamento

Coppia
massima

Coppia
frenata

max

Momento
di

inerzia

Peso

kW min-1

MN

(nm)
η

100%
cos ϕ IN

400V(A)
IA/IN
(μf)

MA/MN MK/MN Mf max

(nm)


10-3 kgm2 kg

3000 min-1 (2 poli)

fA/fC 56 A2 0.09 2790 0.30 51 0.67 0.38 2.8 2.3 4.0 7.5 0.14 4.0
fA/fC 56 B2 0.12 2720 0.42 56 0.77 0.40 3.0 2.7 3.0 7.5 0.14 4.5

fA/fC 63 A2 0.18 2740 0.63 56 0.78 0.60 3.5 2.7 3.0 7.5 0.20 5.1
fA/fC 63 B2 0.25 2770 0.86 66 0.78 0.70 4.5 3.2 3.0 7.5 0.23 5.6

fA/fC 71 A2 0.37 2820 1.25 68 0.69 1.15 4.6 3.6 3.7 7.5 0.54 7.3
fA/fC 71 B2 0.55 2820 1.86 71 0.70 1.60 4.7 3.6 3.5 7.5 0.69 7.9

fA/fC 80 A2 0.75 2830 2.53 76 0.75 1.90 5.7 3.6 3.6 15.0 1.15 11.7
fA/fC 80 B2 1.10 2840 3.70 77 0.79 2.60 6.5 3.7 3.8 15.0 1.37 13.2

fA/fC 90S A2 1.50 2850 5.03 79 0.81 3.40 5.8 2.7 3.1 25.0 1.73 17.0
fA/fC 90l B2 2.20 2860 7.34 80 0.79 5.00 6.9 3.9 4.0 25.0 2.70 19.0

fA/fC 100l A2 3.00 2850 10.00 81 0.86 6.20 6.2 2.8 3.1 40.0 4.87 23.6
fA/fC 112M A2 4.00 2910 13.13 85 0.83 8.20 7.8 2.9 3.0 60.0 9.30 41.2

1500 min-1 (4 poli)

fA/fC 56 B4 0.09 1360 0.63 53 0.60 0.41 2.4 2.6 2.7 7.5 0.21 4.4

fA/fC 63 A4 0.12 1350 0.85 54 0.69 0.46 2.4 2.0 2.0 7.5 0.38 5.1
fA/fC 63 B4 0.18 1350 1.27 53 0.70 0.70 2.3 2.0 2.0 7.5 0.47 5.6

fA/fC 71 A4 0.25 1370 1.74 67 0.77 0.69 3.4 2.0 2.1 7.5 0.81 6.7
fA/fC 71 B4 0.37 1380 2.56 68 0.67 1.18 4.0 2.2 2.3 7.5 1.14 6.9

fA/fC 80 A4 0.55 1380 3.80 72 0.80 1.38 3.9 1.9 2.2 15.0 3.35 11.7
fA/fC 80 B4 0.75 1390 5.15 72 0.75 2.00 3.9 2.6 2.2 15.0 3.68 12.6

fA/fC 90S A4 1.10 1410 7.45 79 0.77 2.60 4.6 2.3 2.6 25.0 4.13 15.8
fA/fC 90l B4 1.50 1410 10.16 79 0.76 3.60 4.8 2.4 2.6 25.0 4.80 18.3
fA/fC 90l C4 1.80 1410 12.20 79 0.73 4.50 5.2 3.1 3.1 25.0 5.58 19.5

fA/fC 100l A4 2.20 1410 14.90 80 0.78 5.10 4.8 2.4 2.6 40.0 7.40 23.9
fA/fC 100l B4 3.00 1410 18.04 80 0.80 7.10 6.5 2.9 3.3 40.0 8.85 28.0

fA/fC 112M A4 4.00 1430 26.40 84 0.76 9.00 6.6 3.1 3.6 60.0 15.85 43.0

IE1

MOTORI TRIFASE AUTOFRENANTE

LIVELLO DI RENDIMENTO IN ACCORDO A IEC 60034-30;2008.
METODO DI DETERMINAZIONE DEL RENDIMENTO IEC 60034-2-1;2007

Per motori 2,4,6 poli con PN < 0.75 kW, rendimento riferito alla IEC 60034-2;1996 (codice IE non applicabile)

TENSIONE dI 
ALIMENTAZIONE
400 v - 50 HZ

PROTEZIONE IP 55

* Numero di avviamenti orari consentiti in assenza di carico
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Tipo Potenza Velocità
nominale

Coppia
nominale

Rendimento fattore
di potenza

Corrente
nominale

Corrente
di

avviamento

Coppia
di

avviamento

Coppia
massima

Coppia
frenata

max

Momento
di

inerzia

Peso

kW min-1

MN

(nm)
η

100%
cos ϕ IN

400V(A)
IA/IN
(μf)

MA/MN MK/MN Mf max

(nm)


10-3 kgm2 kg

1000 min-1 (6 poli)

fA/fC 56 B6 0.06 780 0.73 40 0.65 0.33 1.3 1.3 1.8 7.5 0.35 3.5

fA/fC 63 A6 0.09 890 0.96 40 0.49 0.67 1.7 2.5 2.5 7.5 0.45 4.1
fA/fC 63 B6 0.12 870 1.32 45 0.55 0.70 1.8 1.3 2.0 7.5 0.60 4.6

fA/fC 71 A6 0.18 850 2.00 51 0.73 0.70 2.1 1.4 2.1 7.5 0.90 5.7
fA/fC 71 B6 0.25 870 2.74 53 0.68 1.00 2.7 2.2 2.1 7.5 1.40 6.3

fA/fC 80 A6 0.37 880 4.00 56 0.71 1.35 2.7 2.2 2.1 15.0 1.98 8.8
fA/fC 80 B6 0.55 900 5.83 65 0.70 1.74 3.0 2.0 2.1 15.0 2.67 10.5

fA/fC 90S A6 0.75 910 7.87 68 0.72 2.20 3.7 2.2 2.1 25.0 4.20 13.0
fA/fC 90l B6 1.10 900 11.67 69 0.70 3.30 3.1 1.9 2.0 25.0 5.25 16.5

fA/fC 100l A6 1.50 935 15.30 75 0.70 4.10 4.2 2.1 2.5 40.0 9.60 21.0
fA/fC 100l B6 1.80 935 18.40 76 0.70 4.90 4.4 2.3 2.5 40.0 11.85 30.2

fA/fC 112M A6 2.20 945 22.23 79 0.64 6.30 4.6 2.7 2.7 60.0 16.50 40.0

METODO DI DETERMINAZIONE DEL RENDIMENTO IEC 600034-2;1996

750 min-1 (8 poli)

fA/fC 63 B8 0.08 630 1.21 45 0.53 0.48 1.3 1.3 1.8 7.5 0.60 5.6

fA/fC 71 B8 0.12 670 1.71 49 0.51 0.69 2.4 2.5 2.9 7.5 1.35 7.9

fA/fC 80 A8 0.18 670 2.56 47 0.60 0.92 2.1 1.8 2.0 15.0 1.98 11.7
fA/fC 80 B8 0.25 680 3.50 50 0.56 1.28 2.3 1.9 2.1 15.0 2.67 12.2

fA/fC 90S A8 0.37 670 5.30 61 0.62 1.40 2.5 1.7 2.2 25.0 4.20 17.0
fA/fC 90l B8 0.55 670 7.84 62 0.58 2.20 2.5 1.6 2.1 25.0 5.25 19.3

fA/fC 100l A8 0.75 690 10.40 67 0.65 2.50 2.9 1.7 1.9 40.0 9.60 27.4
fA/fC 100l B8 1.10 690 15.20 68 0.60 3.90 2.9 1.8 2.0 40.0 11.85 30.2

fA/fC 112M B8 1.50 710 20.20 76 0.63 4.50 3.9 1.7 2.4 60.0 16.50 40.0

IE1

MOTORI TRIFASE AUTOFRENANTE

LIVELLO DI RENDIMENTO IN ACCORDO A IEC 60034-30;2008.
METODO DI DETERMINAZIONE DEL RENDIMENTO IEC 60034-2-1;2007

Per motori 2,4,6 poli con PN < 0.75 kW, rendimento riferito alla IEC 60034-2;1996 (codice IE non applicabile)

TENSIONE dI 
ALIMENTAZIONE
400 v - 50 HZ

PROTEZIONE IP 55

* Numero di avviamenti orari consentiti in assenza di carico
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Tipo Potenza Velocità
nominale

Coppia
nominale

Efficienza fattore di 
potenza

Corrente
nominale

Corrente
di

avviamento

Coppia
frenata

max

Coppia
di

avviamento

Coppia
massima

Momento
di inerzia

Peso

     
kW HP min

-1
M

N
(nm)

IE2 η
100 %

cos ϕ I
N

400 V
I
A
/I

N
Mf max

(nm)
M

A
/M

N
M

K
/M

N
J

10
-3
 kgm

2
kg

3000 min-1 (2 poli)

fA/fCHE  80 A2 0.75 1.0 2880 2.4 78.1 0.81 1.7 5.7 15 3.2 3.4 1.80 10.2
fA/fCHE  80 B2 1.1 1.5 2850 3.6 80.2 0.82 2.4 6.8 15 4.2 4.3 2.14 11.2

fA/fCHE  90S A2 1.5 2.0 2880 4.9 82.2 0.85 3.1 7.2 25 4.5 4.6 2.87 15.2
fA/fCHE  90l B2 2.2 3.0 2890 7.2 83.2 0.83 4.6 8.2 25 4.8 4.7 3.72 18.5

fA/fCHE  100l A2 3.0 4.0 2890 9.7 86.3 0.85 5.9 8.6 40 5.1 5.0 9.53 26.4

fA/fCHE  112M A2 4.0 5.5 2920 13.0 86.9 0.85 7.8 9.1 60 6.1 6.2 14.13 32.6

1500 min-1 (4 poli)

fA/fCHE  80 B4 0.75 1.0 1430 5.0 80.3 0.71 1.9 5.4 15 2.8 3.0 2.74 12.6

fA/fCHE  90S A4 1.1 1.5 1420 7.4 82.4 0.77 2.5 5.9 25 4.0 4.2 3.65 15.8
fA/fCHE  90l B4 1.5 2.0 1430 10.0 83.8 0.76 3.4 6.2 25 3.9 3.8 4.97 18.,1

fA/fCHE  100l A4 2.2 3.0 1440 14.4 85.5 0.79 4.7 6.7 40 3.5 3.7 9.38 28.7
fA/fCHE  100l B4 3.0 4.0 1440 19.9 86.4 0.77 6.5 6.3 40 3.4 3.6 7.24 33.6

fA/fCHE  112M A4 4.0 5.5 1450 26.4 87.3 0.79 8.4 6.9 60 4.3 4.5 18.86 33.2

IE2

MOTORI AUTOFRENANTI A DOPPIA VELOCITà
LIVELLO DI RENDIMENTO IN ACCORDO A IEC 60034-30;2008.
METODO DI DETERMINAZIONE DEL RENDIMENTO IEC 60034-2-1;2007

Per motori 2,4,6 poli con PN < 0.75 kW, rendimento riferito alla IEC 60034-2;1996 (codice IE non applicabile)

TENSIONE dI 
ALIMENTAZIONE
400 v - 50 HZ

PROTEZIONE IP 54

* Numero di avviamenti orari consentiti in assenza di carico
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Tipo Potenza Velocità
nominale

Coppia
nominale

Rendimento fattore
di potenza

Corrente
nominale

Corrente
di

avviamento

Coppia
di

avviamento

Coppia
massima

Coppia
frenata

max

Momento
di

inerzia

Peso

kW min-1

MN

(nm)
η

100%
cos ϕ IN

400V(A)
IA/IN
(μf)

MA/MN MK/MN Mf max

(nm)


10-3 kgm2 kg

3000/1500 min-1 (2/4 poli) - Collegamento Dahlander ∆/YY

FBA/fBC 63 A2/4 0.16/0.11 2700/1270 0.55/0.83 57/53 0.72/0.65 0.56/0.46 2.4/2.6 1.3/1.6 1.7/1.4 7.5 0.38 5.1
fBA/fBC 63 B2/4 0.22/0.15 2710/1280 0.77/1.12 58/55 0.78/0.68 0.70/0.58 3.3/3.5 2.2/2.5 2.5/3.0 7.5 0.47 5.1

fBA/fBC 71 A2/4 0.30/0.20 2750/1330 1.04/1.43 60/57 0.80/0.70 0.90/0.72 3.1/3.3 2.2/2.0 2.4/2.9 7.5 0.81 6.7
fBA/fBC 71 B2/4 0.45/0.30 2780/1350 1.54/2.12 63/59 0.79/0.69 1.30/1.06 3.4/3.3 2.1/2.4 2.3/2.7 7.5 1.14 6.9

fBA/fBC 80 A2/4 0.60/0.45 2800/1380 2.05/3.11 64/67 0.76/0.65 1.78/1.49 3.2/3.4 2.3/2.5 2.2/2.4 15 3.35 11.7
fBA/fBC 80 B2/4 0.80/0.60 2820/1390 2.71/4.12 65/70 0.80/0.71 2.22/1.74 3.4/3.6 2.5/2.6 2.6/2.8 15 3.68 12.6

fBA/fBC 90S A2/4 1.40/1.00 2830/1400 4.73/6.82 68/70 0.81/0.72 3.66/2.86 3.5/3.6 2.4/2.3 2.7/2.9 25 4.13 15.8
fBA/fBC 90l B2/4 1.80/1.25 2830/1390 6.07/8.58 71/73 0.80/0.73 4.57/3.38 3.5/3.4 2.3/2.2 2.7/2.8 25 5.58 19.5

fBA/fBC 100l A2/4 2.50/1.80 2860/1410 8.35/12.19 73/74 0.83/0.74 5.95/4.74 4.3/4.2 2.4/2.2 2.6/2.5 40 7.40 22.7
fBA/fBC 100l B2/4 3.30/2.60 2880/1400 10.94/17.73 75/77 0.82/0.71 7.74/6.86 4.5/4.4 2.1/2.3 2.7/2.6 40 8.85 25.0

fBA/fBC 112M A2/4 4.40/3.30 2900/1410 14.48/22.35 75/79 0.84/0.74 10.08/8.14 5.6/5.5 2.2/2.3 2.8/2.5 60 15.85 41.2

1500/750 min-1 (4/8 poli) - Collegamento Dahlander ∆/YY

fBA/fBC 63 A4/8 0.09/0.04 1280/620 0.67/0.62 54/40 0.76/0.60 0.32/0.24 2.1/2.0 1.3/1.6 1.7/1.4 7.5 0.47 5.6

fBA/fBC 71 B4/8 0.15/0.09 1305/610 1.09/1.40 56/40 0.75/0.61 0.52/0.53 2.4/2.6 2.2/2.5 2.5/3.0 7.5 1.14 6.9

fBA/fBC 80 A4/8 0.37/0.20 1320/630 2.67/3.03 59/42 0.76/0.63 1.20/1.09 2.6/2.7 2.2/2.0 2.4/2.9 15 3.35 11.7
fBA/fBC 80 B4/8 0.55/0.30 1350/650 3.89/4.41 60/45 0.78/0.64 1.69/1.50 2.7/2.5 2.1/2.4 2.3/2.7 15 3.68 12.6

fBA/fBC 90S A4/8 0.75/0.37 1380/670 5.19/5.27 65/53 0.79/0.66 2.10/1.53 3.0/3.2 2.3/2.5 2.2/2.4 25 4.13 15.8
fBA/fBC 90l B4/8 0.90/0.50 1400/680 6.14/7.02 68/56 0.80/0.68 2.39/1.89 3.0/3.3 2.5/2.6 2.6/2.8 25 4.80 18.3

fBA/fBC 100l A4/8 1.40/0.70 1405/685 9.52/9.76 73/60 0.79/0.65 3.50/2.59 3.5/3.6 2.4/2.3 2.7/2.9 40 5.58 23.9
fBA/fBC 100l B4/8 1.60/0.90 1410/690 10.84/12.46 75/64 0.81/0.68 3.80/2.98 3.5/3.4 2.3/2.2 2.7/2.8 40 9.60 28.0

fBA/fBC 112M A4/8 1.70/1.00 1420/700 11.43/13.64 77/67 0.79/0.66 4.03/3.26 3.9/3.6 2.4/2.2 2.6/2.5 60 11.85 43.0
fBA/fBC 112M A4/8 2.20/1.30 1410/690 14.90/18.00 78/69 0.77/0.64 5.29/4.25 4.6/4.0 2.1/2.3 2.7/2.6 60 16.50 47.0

MOTORI AUTOFRENANTI A DOPPIA VELOCITà

TENSIONE dI 
ALIMENTAZIONE
400 v - 50 HZ

PROTEZIONE IP 54

* Numero di avviamenti orari consentiti in assenza di carico
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Tipo Potenza Velocità
nominale

Coppia
nominale

Rendimento fattore
di potenza

Corrente
nominale

Corrente
di

avviamento

Coppia
di

avviamento

Coppia
massima

Coppia
frenata

max

Momento
di

inerzia

Peso

kW min-1

MN

(nm)
η

100%
cos ϕ IN

400V(A)
IA/IN
(μf)

MA/MN MK/MN Mf max

(nm)


10-3 kgm2 kg

1500/1000 min-1 (4/6 poli) - due avvolgimenti

fBA/fBC 63 A4/6 0.18/0.04 1320/840 1.30/0.45 54/53 0.70/0.64 0.68/0.17 2.1/1.8 2.4/1.5 2.3/1.6 7.5 0.47 5.6

fBA/fBC 71 B4/6 0.22/0.15 1360/860 1.54/1.66 63/55 0.73/0.65 0.69/0.61 2.3/1.9 2.3/1.6 2.2/1.5 7.5 1.14 6.9

fBA/fBC 80 A4/6 0.37/0.26 1380/870 2.56/2.85 67/60 0.76/0.64 1.05/0.98 2.4/2.0 2.4/1.7 2.5/1.7 15 3.35 11.7
fBA/fBC 80 B4/6 0.55/0.45 1380/880 3.80/4.88 69/63 0.77/0.66 1.50/1.56 3.2/2.8 2.5/1.7 2.6/1.8 15 3.68 12.6

fBA/fBC 90S A4/6 0.75/0.50 1400/905 5.12/5.27 73/65 0.78/0.65 1.90/1.70 3.4/3.0 2.6/1.7 2.7/2.0 25 4.20 15.8
fBA/fBC 90l B4/6 1.10/0.75 1410/910 7.45/7.87 75/67 0.80/0.66 2.65/2.44 3.7/3.2 2.5/1.6 2.8/2.2 25 5.25 18.3

fBA/fBC 100l A4/6 1.50/0.90 1405/900 10.19/9.54 77/71 0.79/0.67 3.56/2.73 4.1/3.8 2.7/1.7 2.6/2.3 40 11.85 28.0

fBA/fBC 112M A4/6 1.80/1.30 1420/910 12.10/13.64 80/74 0.81/0.68 4.00/3.73 4.4/4.0 2.9/1.8 2.8/2.5 60 16.50 43.0
fBA/fBC 112M B4/6 2.60/1.80 1430/915 17.36/18.78 81/74 0.79/0.69 5.86/5.09 5.5/4.4 3.0/2.0 3.0/2.6 60 19.50 47.0

1500/750 min-1 (6/8 poli - due avvolgimenti

fBA/fBC 63 A6/8 0.07/0.037 840/600 0.79/0.59 52/46 0.64/0.55 0.30/0.21 2.1/1.8 2.0/1.5 1.4/1.3 7.5 0.47 4.6

fBA/fBC 71 B6/8 0.18/0.09 845/620 2.03/1.38 54/48 0.65/0.56 0.74/0.48 2.3/1.9 2.1/1.6 1.6/1.5 7.5 1.14 6.3

fBA/fBC 80 A6/8 0.25/0.18 860/640 2.77/2.68 58/53 0.66/0.55 0.94/0.89 2.7/2.5 2.2/1.6 1.7/1.8 15 3.68 10.5

fBA/fBC 90S A6/8 0.37/0.25 870/660 4.06/3.62 63/56 0.67/0.56 1.26/1.15 3.2/2.8 2.3/1.7 2.2/2.1 25 4.20 13.0
fBA/fBC 90l B6/8 0.55/0.37 890/680 5.90/5.20 67/59 0.67/0.55 1.77/1.65 3.5/3.1 2.4/1.8 2.3/2.1 25 5.25 16.5

fBA/fBC 100l B6/8 0.75/0.55 900/670 7.96/7.84 73/63 0.66/0.57 2.25/2.21 3.8/3.3 2.6/1.9 2.5/2.2 40 11.85 30.2
fBA/fBC 112M B6/8 1.10/0.75 905/690 11.60/10.38 76/67 0.68/0.56 3.07/2.88 4.6/4.2 2.4/2.0 2.3/2.5 60 16.50 40.0

3000/750 min-1 (2/8 poli) - due avvolgimenti

fBA/fBC 63 A2/8 0.18/0.06 2760/600 0.62/0.95 56/40 0.78/0.60 0.59/0.36 2.1/1.8 2.4/1.5 2.3/1.6 7.5 0.47 4.6

fBA/fBC 71 B2/8 0.30/0.09 2770/620 1.03/1.39 59/43 0.80/0.63 0.92/0.48 2.3/1.9 2.3/1.6 2.2/1.5 7.5 1.14 6.3

fBA/fBC 80 A2/8 0.55/0.12 2800/640 1.87/1.79 64/47 0.81/0.62 1.53/0.59 2.4/2.0 2.4/1.7 2.5/1.7 15 3.68 10.5

fBA/fBC 90S A2/8 0.75/0.18 2810/675 2.55/2.54 69/54 0.83/0.63 1.89/0.76 3.2/2.8 2.5/1.7 2.6/1.8 25 3.35 13.0
fBA/fBC 90l B2/8 1.10/0.30 2810/680 3.74/4.21 74/56 0.82/0.61 2.62/1.26 3.4/3.0 2.6/1.7 2.7/2.0 25 3.68 16.5

fBA/fBC 100l A2/8 1.50/0.37 2815/690 5.08/5.12 78/63 0.84/0.64 3.30/1.33 3.7/3.2 2.5/1.6 2.8/2.2 40 7.40 21.0
fBA/fBC 100l B2/8 1.80/0.45 2810/680 6.12/6.32 80/65 0.83/0.63 3.91/1.59 4.1/3.8 2.7/1.7 2.6/2.3 40 8.85 30.2

BA/fBC 112M A2/8 2.20/0.55 2820/700 7.45/7.50 83/70 0.82/0.64 4.66/1.77 4.4/4.0 2.9/1.8 2.8/2.5 60 15.58 40.0

MOTORI AUTOFRENANTI A DOPPIA VELOCITà

TENSIONE dI 
ALIMENTAZIONE
400 v - 50 HZ

PROTEZIONE IP 54

* Numero di avviamenti orari consentiti in assenza di carico
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Tipo Potenza Velocità
nominale

Coppia
nominale

Rendimento fattore
di potenza

Corrente
nominale

Corrente
di

avviamento

Coppia
di

avviamento

Coppia
massima

Coppia
frenata

max

Momento
di

inerzia

Peso

kW min-1

MN

(nm)
η

100%
cos ϕ IN

400V(A)
IA/IN
(μf)

MA/MN MK/MN Mf max

(nm)


10-3 kgm2 kg

3000 min-1 (2 poli)

fS 63 A2 0.18 2740 0.63 56 0.78 0.60 3.5 2.7 3.0 2.5 0.18 5.1
fS 63 B2 0.25 2770 0.86 66 0.78 0.70 4.5 3.2 3.0 2.5 0.21 5.6

fS 71 A2 0.37 2820 1.25 68 0.69 1.15 4.6 3.6 3.7 4.0 0.48 7.0
fS 71 B2 0.55 2820 1.86 71 0.70 1.60 4.7 3.6 3.5 4.0 0.59 7.6

fS 80 A2 0.75 2830 2.53 76 0.75 1.90 5.7 3.6 3.6 7.0 1.02 11.2
fS 80 B2 1.10 2840 3.70 77 0.79 2.60 6.5 3.7 3.8 7.0 1.16 12.7

fS 90S A2 1.50 2850 5.03 79 0.81 3.40 5.8 2.7 3.1 7.0 1.54 15.2
fS 90l B2 2.20 2860 7.34 80 0.79 5.00 6.9 3.9 4.0 7.0 2.43 17.2

fS 100l A2 3.00 2850 10.00 81 0.86 6.20 6.2 2.8 3.1 13.0 4.12 24.1

fS 112M A2 4.00 2910 13.13 85 0.83 8.20 7.8 2.9 3.0 13.0 8.57 39.7

1500 min-1 (4 poli)

fS 63 A4 0.12 1350 0.85 54 0.69 0.46 2.4 2.0 2.0 2.5 0.27 5.1
fS 63 B4 0.18 1350 1.27 53 0.70 0.70 2.3 2.0 2.0 2.5 0.36 5.6

fS 71 A4 0.25 1370 1.74 67 0.77 0.69 3.4 2.0 2.1 4.0 0.75 6.4
fS 71 B4 0.37 1380 2.56 68 0.67 1.18 4.0 2.2 2.3 4.0 0.98 7.6

fS 80 A4 0.55 1380 3.80 72 0.80 1.38 3.9 1.9 2.2 7.0 2.90 11.2
fS 80 B4 0.75 1390 5.15 72 0.75 2.00 3.9 2.6 2.2 7.0 3.35 12.1

fS 90S A4 1.10 1410 7.45 79 0.77 2.60 4.6 2.3 2.6 7.0 3.87 14.0
fS 90l B4 1.50 1410 10.16 79 0.76 3.60 4.8 2.4 2.6 7.0 4.60 16.5
fS 90l C4 1.80 1410 12.20 79 0.73 4.50 5.2 3.1 3.1 7.0 5.23 17.7

fS 100l A4 2.20 1410 14.90 80 0.78 5.10 4.8 2.4 2.6 13.0 6.88 22.2
fS 100l B4 3.00 1410 18.04 80 0.80 7.10 6.5 2.9 3.3 13.0 8.34 24.5

fS 112M A4 4.00 1430 26.40 84 0.76 9.00 6.6 3.1 3.6 13.0 14.56 40.7

MOTORI AUTOFRENANTI AD INGOMBRO RIDOTTO

TENSIONE dI 
ALIMENTAZIONE
400 v - 50 HZ

PROTEZIONE IP 54
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Tipo Potenza Velocità
nominale

Coppia
nominale

Rendimento fattore
di potenza

Corrente
nominale

Corrente
di

avviamento

Coppia
di

avviamento

Coppia
massima

Coppia
frenata

max

Cond.
permanente

Momento
di

inerzia

Peso

kW min-1

MN

(nm)
η

100%
cos ϕ IN

230V(A)
IA/IN
(μf)

MA/MN MK/MN Mf max

(nm)
C 

10-3 kgm2 kg

1500 min-1 (4 poli)

fMC 56 B4 0.09 1100 0.76 45.0 0.91 0.95 1.5 0.7 1.2 7.5 8.0 0.21 4.5

fMC 63 A4 0.12 1370 0.84 46.0 0.85 1.32 2.0 1.3 1.4 7.5 8.0 0.38 5.1
fMC 63 B4 0.18 1290 1.33 47.4 0.85 2.00 1.8 0.8 1.2 7.5 8.0 0.47 5.1

fMC 71 A4 0.25 1340 1.78 53.4 0.90 2.26 2.2 0.7 1.5 7.5 12.5 0.81 7.1
fMC 71 B4 0.37 1370 2.57 60.4 0.87 3.00 2.7 0.8 1.6 7.5 16.0 1.14 7.9

fMC 80 A4 0.55 1370 3.82 65.9 0.97 3.70 3.1 0.8 1.4 15.0 20.0 3.35 11.7
fMC 80 B4 0.75 1390 5.14 67.4 0.89 5.40 3.2 0.7 1.7 15.0 25.0 3.68 13.0

fMC 90S A4 1.10 1353 7.59 67.2 0.95 7.23 3.0 0.7 1.6 25.0 35.0 4.13 17.0
fMC 90l B4 1.50 1380 10.44 68.0 0.95 10.10 2.7 0.9 1.7 25.0 40.0 5.58 19.5

fMC 100l A4 1.80 1380 12.60 71.2 0.95 11.74 3.2 0.7 1.8 40.0 50.0 7.40 27.0
fMC 100l B4 2.20 1410 15.24 72.6 0.88 15.16 3.2 0.6 2.1 40.0 60.0 8.85 28.0

MOTORI MONOFASE AUTOFRENANTI

TENSIONE dI 
ALIMENTAZIONE
230 v - 50 HZ

PROTEZIONE IP 54

* Numero di avviamenti orari consentiti in assenza di carico
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 IEC H A B C K 1) AB BB CA AD 2) HD 2) AC HC HA K1
 
 63 63 100 80 40 7 126 105 127 98 161 124 126 10 12

 71 71 112 90 45 7 144 109 140 107 178 137 143 12 17

 80 80 125 100 50 9 155 130 160 122 202 156 162 13 18

 90S 90 140 100 56 9 184 130 186 129 219 176 182 14 18
 90l 90 140 125 56 9 184 154 185 129 219 176 182 14 18

 100l 100 160 140 63 12 200 176 189 140 240 195 200 14 20

 112M 112 190 140 70 12 220 176 206 160 272 219 225 15 21

 IEC l lB lC Al Af BA AA D/DA E/EA f/fA GD GA/GC DB3)
 
63  270 247 295 66 137 26 26 11 23 4 4 12.5 M4

71  305 275 337 76 152 22 30 14 30 5 5 16 M5

80  350 310 392 85 152 31 32 19 40 6 6 21.5 M6

90S  392 342 444 86 152 32 39 24 50 8 7 27 M8
90L  416 366 468 86 152 32 39 24 50 8 7 27 M8

100L  452 392 515 96 152 40 42 28 60 8 7 31 M10

112M  476 416 539 97 152 38 42 28 60 8 7 31 M10

Serie FS, altezza d’asse 63 - 112M, vedi pagina 39
1)  Dimensione foro per vite
2)  Dimensione massima
3)  Foro su uscita asse conforme a DIN 332 parte 2
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MOTORI AUTOFRENANTI ALTEZZA D’ASSE 63 - 112  IM B3
SERIE FA - FAHE - FC - FCHE - FBA - FBC - FMC
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M
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MOTORI AUTOFRENANTI ALTEZZA D’ASSE 63-112  IM B5 - IM B 35
SERIE FA - FAHE - FC - FCHE - FBA - FBC - FMC

 IEC M n P T lA S H A B C K1) CA HD2) AC  
  

 
 63 115 95 140 3.0 10 9.5 63 100 80 40 7 127 161 124

 71 130 110 160 3.5 10 9.5 71 112 90 45 7 140 178 137
 
 80 165 130 200 3.5 12 11.5 80 125 100 50 9 160 202 156

 90S 165 130 200 3.5 12 11.5 90 140 100 56 9 186 219 176
 90l 165 130 200 3.5 12 11.5 90 140 125 56 9 185 219 176

 100l 215 180 250 4.0 14 14.0 100 160 140 63 12 189 240 195

 112M 215 180 250 4.0 14 14.0 112 190 140 70 12 206 272 219

 IEC HA K1 l lB lC Al Af D/DA E/EA f/fA GD GA/GC DB3) 

 63  10 12 270 247 295 66 137 11 23 4 4 12.5 M4

 71  12 17 305 275 337 76 152 14 30 5 5 16 M5

 80  13 18 350 310 192 85 152 19 40 6 6 21.5 M6

 90S  14 18 392 342 444 86 152 24 50 8 8 27 M8
 90l   14 18 416 366 468 86 152 24 50 8 8 27 M8

 100l   14 20 452 392 515 96 152 28 60 8 8 31 M10

 112M 15 21 476 416 539 97 152 28 60 8 8 31 M10

Serie FS, altezza d’asse 63 - 112M, vedi pagina 40
1)  Dimensione foro per vite
2)  Dimensione massima
3)  Foro su uscita asse conforme a DIN 332 parte 2
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MOTORI AUTOFRENANTI ALTEZZA D’ASSE 63-112  IM B14, IM B34
SERIE FA - FAHE - FC - FCHE - FBA - FBC - FMC

 IEC M n P T S H A B C K1) CA HD2) AC  
  

 
 63 75 60 90 2.5 M5 63 100 80 40 7 127 161 124
 
 71 85 70 105 2.5 M6 71 112 90 45 7 140 178 137
 
 80 100 80 120 3.0 M6 80 125 100 50 9 160 202 156

 90S 115 95 140 3.0 M8 90 140 100 56 9 186 219 176
 90l 115 95 140 3.0 M8 90 140 125 56 9 185 219 176

 100l 130 110 160 3.5 M8 100 160 140 63 12 189 240 195

 112M 130 110 160 3.5 M8 112 190 140 70 12 206 272 219

 IEC HA K1 l lB lC Al Af D/DA E/EA f/fA GD GA/GC DB3) 

 63  10 12 270 247 295 66 137 11 23 4 4 12.5 M4

 71  12 17 305 275 337 76 152 14 30 5 5 16 M5

 80  13 18 350 310 192 85 152 19 40 6 6 21.5 M6

 90S  14 18 392 342 444 86 152 24 50 8 8 27 M8
 90l   14 18 416 366 468 86 152 24 50 8 8 27 M8

 100l   14 20 452 392 515 96 152 28 60 8 8 31 M10

 112M 15 21 476 416 539 97 152 28 60 8 8 31 M10

Serie FS, altezza d’asse 63 - 112M, vedi pagina 41
1)  Dimensione foro per vite
2)  Dimensione massima
3)  Foro su uscita asse conforme a DIN 332 parte 2







Tutti i dati tecnici, dimensioni, pesi indicati in questo catalogo sono soggetti a cambiamenti senza preavviso. Le illustrazioni 
non sono vincolanti.

Finito di stampare nel febbraio 2012.
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